Quadro comando
per motoriduttori a 24 V

ZLJ14
MANUALE DI INSTALLAZIONE

FA01082M04

3

FR || Francais

RU || Pycckuin




IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA PER
LINSTALLAZIONE
Seguire tutte le istruzioni in quanto un’installazione
non corretta puo portare a gravi lesioni per le
persone. Prima di procedere leggere anche le
avvertenze generali per I'utilizzatore contenute nella
confezione dell’automazione.

e || quadro comando in oggetto e espressamente progettato per essere assemblato
a quasi-macchine o apparecchi ai fini di costruire una macchina disciplinata dalla Di-
rettiva Europea 2006/42/CE. Linstallazione finale deve essere conforme alla Direttiva
2006/42/CE ed agli standard armonizzati di riferimento. In virtu di queste conside-
razioni, tutte le operazioni indicate in questo manuale devono essere effettuate da
personale esperto e qualificato e Il prodotto deve essere destinato solo all'uso per il
quale € stato espressamente studiato. Ogni altro uso & da considerarsi pericoloso.
CAME S.p.A. non e responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei
ed irragionevoli ® Prima di installare 'automazione verificare che la parte guidata sia
in buono stato meccanico, si apra e si chiuda correttamente e sia bilanciata: nel caso
di valutazione negativa, non procedere prima di aver ottemperato agli obblighi di mes-
sa in sicurezza e Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le
parti fisse circostanti a seguito del movimento della parte guidata stessa e Il quadro
comando non puo essere utilizzato per automatizzare una parte guidata comprensiva
di porta pedonale, a meno che I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pe-
donale in posizione di sicurezza e Verificare che il punto di fissaggio sia in una zona
protetta dagli urti, che le superfici di ancoraggio siano solide, e che il fissaggio venga
fatto con elementi idonei (viti, tasselli, ecc) alla superficie ® La predisposizione dei
cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la
regola dell’arte e in ottemperanza alle norme e leggi vigenti e Verificare che il range
di temperatura indicato sia adatto al luogo di installazione ® Delimitare accuratamente
I'intero sito per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate, in particolare
minori e bambini ® Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare pos-
sibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio di movimentazione
dell'automazione. Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni
pittogrammi posizionati bene in vista e devono essere spiegati all’utilizzatore finale
della macchina e Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al
completamento dell'installazione e Tutti i dispositivi di comando e controllo devono
essere installati in modo che siano chiaramente visibili, ad un'adeguata distanza di

- Istruzioni originali

Pag. 2 - Manuale FA01082-IT - 02/2018 © CAME S.p.A.



Pag. 3 - Manuale FA01082-IT - 02/2018 © CAME S.p.A. - Istruzioni originali

sicurezza dall’area di manovra della parte guidata e dove non possono essere rag-
giunti attraverso la parte guidata stessa ® A meno che non sia previsto I'azionamento
a chiave (Es: Selettore a tastiera, selettore a chiave, selettore transponder, ecc...) i
dispositivi di comando ad azione mantenuta devono essere installati ad un‘altezza di
almeno 1,5 m e in un luogo non accessibile al pubblico e Il produttore declina ogni re-
sponsabilita per 'impiego di prodotti non originali. Questo implica inoltre la decadenza
della garanzia e Tutti gli interruttori in modalita azione mantenuta connessi al quadro
devono essere posizionati in luoghi dai quali I'area di manovra risulti completamente
visibile, tuttavia lontano da parti in movimento e Assicurarsi che I'automazione sia
stata regolata adeguatamente e che gli eventuali dispositivi di sicurezza e protezione
associati, cosi come lo sblocco manuale del motoriduttore, funzionino correttamente
e Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito dal costruttore o
dal servizio di assistenza tecnica autorizzato o comunque da personale debitamente
qualificato per evitare ogni rischio ® Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi
di operare fuori tensione ® | cavi elettrici devono passare attraverso apposite tuba-
zioni o canaline al fine di garantire un’adeguata protezione contro il danneggiamento
meccanico e non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi du-
rante I'uso e Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di
installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare che consenta la
disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Il e Nel
caso in cui il quadro elettrico venga utilizzato per I'automazione di parti guidate in am-
bito residenziale, fissare in modo permanente la segnaletica di avvertimento contro
I'intrappolamento in modo che sia ben visibile o vicino a tutti i dispositivi di comando
e controllo. Dopo l'installazione assicurarsi che I'automazione sia adeguatamente re-
golata e che la parte guidata, nel caso entri in contatto con un oggetto alto 50 mm
posizionato sul pavimento, inverta il movimento o I'oggetto possa essere facilmente i-
berato (per automazioni che incorporano un sistema anti-intrappolamento dipendente
dal contatto con il bordo inferiore della parte guidata). Assicurarsi anche che la parte
guidata non si estenda sui passaggi pedonali pubblici o sulle strade ® Conservare
questo manuale all'interno del fascicolo tecnico, congiuntamente ai manuali di instal-
lazione degli altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dellimpianto di automazione.
Si raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti
che compongono la macchina finale.



LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.

A\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

=¥ Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

Quadro comando multifunzioni per cancelli a un’anta a battente, con display grafico di programmazione e segnalazione e
autodiagnosi dei dispositivi di sicurezza.

Le funzioni sui contatti di ingresso e uscita, le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti, vengono impostate € visualiz-
zate sul display grafico.

Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

Destinazione d'uso

Modello Automazione
7114 AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Dati tecnici Tabella fusibili

Tipo ZLJ24 ZLJ24
Grado di protezione (IP) 54 A protezione di Fusibile da
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC Linea (LINE-FUSE) 1,6 A-F
Potenza max accessori a 24 V (W) 50 Scheda (BOARD) 630 mA-F
Consumo in stand-by (W) 5 Accessori (ACCFSSORIES) 2AF
Potenza max.* (W) 250 10A- 250
Temperatura di esercizio (°C) -20 + +55 &/F%SB?;X;%
Materiale ABS Motore (MOTOR) (Codice
Classe di isolamento I 1{5:?;?105)
* Potenza complessiva dei motori collegati Eletioserratura (LOCK) 315 AF
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Descrizione delle parti

O N wWN

Trasformatore

LED segnalazione tensione presente

Display

Connettore per scheda memory roll

Pulsanti di programmazione

LED segnalazione programmazione
Trimmer regolazione illuminazione display

Connettore per scheda R700
Connettore per scheda AF
Morsettiera per antenna

. Morsettiera per transponder

Morsettiera per finecorsa

Morsettiera per dispositivi di comando e sicurezza

@

14.

16.
17.

19.
20.
21.

Morsettiera per encoder
Morsettiera per motoriduttori
Morsettiera per alimentazione
Fusibile di linea

Fusibile scheda

Fusibile elettroserratura
Fusibile motore

Fusibile accessori
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Dimensioni

295
320

120

INSTALLAZIONE

Tipo e sezione minima cavi

Collegamento lunghezza cavo

<20m 20<30m
Alimentazione quadro 3Gx1,5mm 3G x2,5mm
Alimentazione motore vedi manuali relative automazioni
Dispositivi di segnalazione 2x0,5mm2
Dispositivi di comando 2x0,5mm2
Dispositivi di sicurezza (fotocellule) 2x0,5mm2

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla
60245 IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per
alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per 'Encoder utilizzare cavi tipo 2402C 22AWG fino a 30 m.

Per collegamento CRP utilizzare cavi tipo UTP CAT5 fino a 1000 m.

Per collegamento antenna utilizzare cavi tipo RG58 fino a 10 m.

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base
dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEl EN 60204-1.
Per i collegamenti che prevedano piu carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve
essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati
in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.
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Attrezzi e materiali

Assicurarsi di avere tutti gli strumenti e il materiale necessario per effettuare I'installazione nella massima sicurezza e secondo
le normative vigenti. In figura alcuni esempi di attrezzatura per I'installatore.

T S

S aw—"

Fissaggio del quadro comando

O Fissare la base del quadro in una /
zona protetta; si consiglia di usare viti
di diametro max. 6 mm testa bombata
con impronta a croce.

O Forare sui fori presfondati.
Diametro fori: @ 20.

A\ Attenzione a non danneggiare
la scheda elettronica all'interno del
quadro.

© Inserire | pressacavi con i tubi
corrugati per il passaggio dei cavi
elettrici.

O Assemblare le cerniere a pressione

© Inserire le cerniere nella scatola
(sul lato destro o sinistro a scelta) e \\ /
fermarle con le viti e le rondelle fornite.

Per ruotare, scorrono. g o N o I




COLLEGAMENTI ELETTRICI

Alimentazione

Morsetti per I'alimentazione
degli accessoria 24 VAC/DC - O

Potenza max: 50 W

230 VAC
50/60 Hz

Collegamento
elettroserratura
(12V-15W max)

HUEEELEEEEEEEEEE

1011 TS EE3 ES1 2 33P457CXCYCZ‘

Collegamento dei motoriduttori senza finecorsa

M1 - Motoriduttore [ [ N «<—
ritardato in apertura.

M <«<—

M N ENC

Collegamento dei motoriduttori con finecorsa

M1 - Motoriduttore N
[ || <«
ritardato in apertura.

M N ENC 2 FA FC
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Collegamento dei motoriduttori con ENCODER

"

AMICO - AXO
FROG J - MYTO

M1 - Motoriduttore
ritardato in apertura.

M1 - Motoriduttore
ritardato in apertura.

—

F4000 - FAST

E(—~
N<—\
M €<——

FERNI - FROG

(1) = Bianco
= Marrone
= Verde

Dispositivi di segnalazione e illuminazione

durante le fasi diapertura e chiusura del cancello.
~ - IN ALTERNATIVA -

Lampada ciclo. - Lampada esterna per au-
mentare I'illuminazione nella zona di manovra:
Vedi funzione [Lampada E] nel menu
[FUNZIONI].

Lampeggiatore di movimento. - Lampeggia

M N ENC|| + E

/', Lampada di cortesia. - Lampada esterna per
~ aumentare I'lluminazione nella zona di manovra
Vedi  funzione [T.Cortesia] nel
[REGOLA TEMPI].

menu

A
Lampadina spia cancello [
aperto. - Segnala la posizione
del cancello aperto, si spegne
quando il cancello & chiuso.

!

@
—

PORTATA CONTATTI
10_E/ 10_E3 = 24V - 25W max.

o

10_5 = 24V - 3W max. 01T EE

3EST 2 33 4 5 7 CXCYCZ




Dispositivi di comando

Pulsante di stop (contatto N.C.).
- Per comandare I'arresto del cancello con I'esclusione del ciclo di chiusura \‘i

automatica. Per riprendere il movimento bisogna premere un pulsante di
comando o il tasto del trasmettitore.

L) Se non utilizzato, disattivare il contatto nel menu [FUNZIONI] —
[Stop Totale].

A
< /

Selettore a chiave e/o pulsante di apertura (contatto N.0.). ® > \
- Per comandare I'apertura del cancello.

—— >
Selettore a chiave e/o pulsante di apertura parziale (contatto N.O.). o >
- Vedi menu [REGOLA TEMPI] — [Ap.parziale]. CEE—
—

—

Selettore a chiave e/o pulsante di chiusura (contatto N.0.). ®
- Per comandare la chiusura del cancello.

Selettore a chiave e/o pulsante per comandi (contatto N.O.).
- Per comandare I'apertura e la chiusura del cancello. ®
- Vedi menu [FUNZIONI] — [Comando 2-7]. /

HHHEHH HEEHH

1011 TSEE3EST 2 3 8P 4 5 7 CXCOYCZ]

A\ Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R700), & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA
e, se presenti, scollegare le batterie.

o
R7O
y

(=]
(=]
~
o
; HH HH @ @ riconoscere il sensore
transponder o il lettore di

FC | B1 B2 | S1 GND| > < tessere.

L) Inserire la scheda di
! decodifica R700 per far
=

Transponder o lettore
di tessere
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Dispositivi di sicurezza

Delta Dir/DeltaS

RX X

‘151_1 NOCNC 1011
T oo 8
L )

‘1-'(-)éTXCNC‘ ‘TX2‘
20000 @0

YEEEENE T NEEREEENE 1@@;@;

W0MTSEEETT 23 7 CXCYCZ 1011 TSEEEIT 23 7 CX CY

Collegamento fotocellule (contatto NC) - Vedi menu [FUNZIONI] — [ingresso CX], [ingresso CY] o [ingresso CZ] per
associare a ogni ingresso una modalita di funzionamento.
L) Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ vanno disattivati in programmazione.

4+ - -
. 1011NOCNC 10 11 ‘1-'(-)2TXCNC‘ X2
20000 @0 ' 0000 @0

ik

| = SN

Collegamento fotocellule per Funzione test di sicurezza - Vedi menu [FUNZIONI] — [Test Sicurezze] per attivare la
funzione e scegliere quali e quante fotocellule lo devono effettuare.
LI Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ vanno disattivati in programmazione.

DFWN DFI+DFWN
C NO NC % 24V 12V 0V § ¢ C NO NC C NO NC
SISIS ‘ @@@@@@@ @@@

HHHEHHHAE MUEEEEEME

1011 TSEEET1T 2 3 7 CXCYCZ 011 TSEEET 2 3

Collegamento bordi sensibili (contatto NC) - Vedi menu [FUNZIONI] — [ingresso CX], [ingresso CY] o [ingresso CZ] per
associare a ogni ingresso una modalita di funzionamento.
L) Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY e CZ vanno disattivati in programmazione.




ATTIVAZIONE DEL COMANDO RADIO

Antenna e scheda di radiofrequenza AF

(1] Collegare il cavo RG58 dell’antenna agli appositi
morsetti.

© Innestare la scheda di radiofrequenza sulla scheda
elettronica DOPO AVER TOLTO LA TENSIONE.

N.B.: La scheda elettronica riconosce la scheda di
radiofrequenza solo quando viene alimentata.

Eventuale uscita del secondo canale del /0—
ricevitore radio (contatto NO). © o—o
Portata contatto: 500 mA - 24 V DC.

Per la memorizzazione di trasmettitori, tessere a strisciamento o transponder, vedi menu [UTENTI], relativi
sottomenu e dettagli alle pagine successive.
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Descrizione dei comandi di programmazione

Questi simboli <./, indicano Il tasto ENTER serve per:
la riga attiva che puo essere - entrare nei menu;
navigata e/o modificata. - confermare e memorizzare il valore impostato.

Il tasto ESG serve per:
ESC < >  ENTER - uscire dai menu;
- annullare le modifiche.
@ @ @] @ | tasti </ > servono per:
- spostarsi da una voce di menu a un’altra;
- incrementare o decrementare un valore.

ENTER < > ENTER

ESC  ...per uscire dal menu aspettare

]

Per entrare nel menu, tenere Per scegliere una voce di menu,
>\ premuto ENTER per almeno un ~\/ —\_spostarsi con </ > e confermare con VA

i my B

secondo. ENTER

30 secondi, o premere ESG, fino
>\ aquando compare la schermata
iniziale.

< > ENTER
/az] |Erl anche per i sotto menu, spostarsi con | ; =\
7/ </> e confermare con ENTER

< > ENTER

/o~ Z] @”\ Per aumentare o diminuire un valore, [@
4 usare </ > e confermare con ENTER




L) IMPORTANTE! Iniziare la programmazione da [Tipo Motore], [Num. Motori], [Stop Totale] dal menu [FUNZIONI] e
[Taratura Corsa] dal menu [ENCODER].

Menu 1° livello  Menu 2° livello  Opzioni Default

[LINGUA] OO SOOI OOOOOOOOOE SOOI

[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] /

[Portugues eurol/[Portugues bras] (italiano]
[FUNZIONI] OO GO OO SOOI
[Ch.Automatica] ~ [Disattivato] / [Attivato] [Attivato]

|"attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di
finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 0 s a 300 s. La chiusura auto-
matica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la
rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza di tensione.
[Az.Mantenuta]  [Disattivato] / [Attivato] / [In Chiusura] [Disattivato]
Le ante si aprono e si chiudono tenendo premuto un pulsante. Pulsante di
apertura sul contatto 2-3 e pulsante di chiusura sul contatto 2-4. Tutti gli altri
dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.
[Ril ostacolo] [Disattivato] / [Attivato] [Disattivato]

Con ante chiuse, aperte o dopo uno stop totale, I'automazione rimane ferma se i
dispositivi di sicurezza (fotocellule o bordi sensibili) rilevano un ostacolo.
[Disattivato] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [Disattivato]
[CY+CZ] / [CX+CY+CZ]
Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le fotocellule
funzionino correttamente.

[Prelampeggio]  [Disattivato] / [Attivato] [Disattivato]

Dopo un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore collegato su 10-E,
lampeggia prima di iniziare la manovra.

Per la regolazione del tempo, vedi [T. Prelampeggio] nel menu [REGOLA
TEMPI].

[Colpo ariete] [Disattivato] / [Chiusura] / [Apertura] / [Apre-Chiude] [Disattivato]
Prima di ogni manovra di apertura e chiusura, le ante spingono in battuta per
facilitare lo sgancio dell’'elettroserratura, per la regolazione del tempo di spinta,
selezionare [T. Ariete] nel menu [REGOLA TEMPI].

[Stop Totale] [Disattivato] / [Attivato] [Attivato]

Stop delle ante con esclusione dell’eventuale chiusura automatica; per riprendere
il movimento, usare il dispositivo di comando. Il dispositivo di sicurezza va inserito
su1-2.

[Ingresso CX] [Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [C1]

[Test Sicurezze]
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Menu 1° livello

Menu 2° livello

Opzioni Default

[Ingresso CY]
[Ingresso CZ]
[Spinta Ch]

[Serratura]

[Tipo Serrat.]

[Config]

[Fine corsa]

[Comando 2-7]

[Lampada E]

Scelta della modalita di funzionamento del dispositivo collegato.

Per fotocellule:

- C1 Riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura delle ante, I'apertura
del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa apertura;

- C2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura delle ante, I'apertura del
contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa chiusura;

- C3 stop parziale. Arresto delle ante, se in movimento, con conseguente
predisposizione alla chiusura automatica (se la funzione di chiusura automatica &
stata attivata);

- C4 attesa ostacolo. Arresto delle ante, se in movimento, con conseguente
ripresa del movimento dopo la rimozione dell’ostacolo.

Per bordi sensibili:

- C7 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura delle ante, I'apertura
del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa apertura;

- C8 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura delle ante, I'apertura del
contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa chiusura.
[Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C3]

Vedi [Ingresso CX]

[Disattivato] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C2]

Vedi [Ingresso CX]

[Disattivato] / [Attivato] [Disattivato]
Afinecorsa in chiusura, I'automazione esegue una spinta in battuta delle ante per
alcuni secondi.

[Disattivato] / [Chiusura] / [Apertura] / [Apre-Chiude] [Chiusura]
Per scegliere il comando a cui associare lo shlocco dell'elettroserratura.

[Impulsiva] / [Continua] [Impulsiva]
Impostazione del tipo di elettroserratura:
- elettroserratura impulsiva, si attiva per qualche secondo da cancello aperto e
chiuso. Il tempo di attivazione ¢ regolato dalla funzione [T.serr]
- elettroserratura continua, si attiva durante tutta la manovra di apertura e di
chiusura.
[FC atempo] / [Fine corsa] / [Rallent] / [Fcap-RallCh] /
[ENCODER]
Configurazione dei rallentamenti in apertura e in chiusura.
e [Rallent.]* Rallentamenti in apertura e chiusura.
e [Fcap-RallCh.]* Finecorsa in apertura e rallentamento in chiusura.
o [ENCODER] Gestione dei rallentamenti, rilevazione ostacoli e sensibilita.
 [FC a tempo] Finecorsa a tempo.
e [Fine corsa] Finecorsa in apertura e chiusura.
* Rallentamenti configurabili con la funzione [T. rall] nel menu
[IMP.CORSA]

[N.C./N.O) [N.C]
Configurazione dei finecorsa come contatti normalmente chiusi o aperti.

L) Questa funzione compare solo se viene selezionata una opzione tra [Fine cor-
sa], [Fcap-RallCh.] o [Rallent.] dalla funzione [Config].

[Apre-Chiude] / [Ap. Stop Ch.] [Apre-Chiude]
Configurazione del contatto 2-7 in passo-passo (apre-chiude) o sequenziale
(apre-stop-chiude-stop).

[Lampeggiante] / [Ciclo] [Lampeggiante]
Configurazione del dispositivo collegato su 10-E.

Lampada esterna in modalita:

- Ciclo, che rimane accesa dal momento in cui 'anta inizia I'apertura fino alla
completa chiusura (compreso il tempo di chiusura automatica). Nel caso non venga
inserita la chiusura automatica, rimane accesa solo durante il movimento.

[ENCODER]



Menu 1° livello  Menu 2° livello

Opzioni Default

[Uscita B1-B2]

[Monostabile] / [Bistabile] [Monostabile]

Configurazione del contatto B1-B2 in modalita Monostabile (pulsante) o Bistabile
(interruttore).

[IMP.CORSA] OO0 GO OOOOOOOOOOOE SOOI

[Tipo Motore]

[Vel.Manovra %]

[Vel. Rall, %]

[Partenza Rall]

[Sen.Amperom]

[Amperom.Corsa]

[FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTOQ] i

[AXO] / [FAST] / [FERNI] / [ATI] I
Impostazione del modello di automazione per cancelli a battente associato al
quadro.

[50%] ...... [100%] [100%]
Regolazione della velocita di manovra, calcolata in percentuale.

[10%] ...... [50%)] [50%)]
Regolazione della velocita di rallentamento, calcolata in percentuale.

[Disattivato] / [Attivato] [Disattivato]

Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, le ante partono a velocita ridotta
per alcuni secondi.

[Disattivato] / [Attivato] [Attivato]
Sensibilita della rilevazione degli ostacoli.

L) Questa funzione non compare se viene impostato [ENCODER] dal menu
[Config] altrimenti in presenza di ostacolo la funzione interviene, a secondo della
impostazione, nel seguente modo:

- [FC a tempo] esegue I'arresto delle ante durante la manovra;

- [Fine corsa] esegue I'inversione delle ante durante la manovra;

- [Rallent.] esegue I'inversione delle ante durante la manovra e I'arresto durante il
rallentamento;

- [Fcap-RallCh.] esegue I'inversione delle ante durante la manovra e I'arresto solo
durante il rallentamento di chiusura.

Con funzione disattivata, esegue I'arresto delle ante al superamento della soglia di
corrente massima.

[_oooooooo+] [_00000000+]

Rego}azione della sensibilita Amperometrica.
[0 E necessario attivare la funzione [Sen.Amperom).

[T rall] [0g]...... [30s] [20 5]
Tempo di rallentamento dell’anta prima di ogni finecorsa.
L1 Questa funzione compare solo se vengono impostati i rallentamenti, [Fcap-
RallCh] o [FC a tempo] dalla funzione [Config].
[ENCODER] SO GO OO SO0

1) Visibile solo con relativa funzione selezionata in [Config] nel menu [FUNZIONI]

[Sensibilita]

[Sensib. Corsa]

[Sensib. Rall]

[Attivato] / [Disattivato] [Attivato]
Sensibilita della rilevazione degli ostacoli.
[_ocoooooo+] [.oooooooo+]

Sensibilita della rilevazione degli ostacoli durante la corsa (sia in apertura sia in

chiugura).
LI E necessario attivare la funzione [Sensibilita] nel menu [ENCODER].
[_oooooooo+] [_oooooooo+]

Sensibilita della rilevazione degli ostacoli durante il rallentamento (sia in apertura
sia ir] chiusura).
) E necessario attivare la funzione [Rallent.Enc] nel menu [ENCODER].
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Menu 1° livello  Menu 2° livello  Opzioni Default

[Rallent. Enc] [ON] / [OFF] [ON]
Attivazione dei punti di inizio rallentamento in apertura e chiusura.

[Rall.AP %)] [1%] ...... [40%) [10%]
Regolazione del punto di inizio del rallentamento prima del finecorsa di apertura,
calcolato in percentuale della corsa completa.

L) Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione [Rallent.Enc] nel
menu [ENCODER].

[Rall. CH %] [1%] ...... [40%)] [10%]
Regolazione del punto di inizio del rallentamento prima del finecorsa di chiusura,
calcolato in percentuale della corsa completa.

[0 Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione [Rallent.Enc] nel
menu [ENCODER].

[Acc. CH %] [1%] ...... [15%)] [15%)]
Regolazione dell'inizio dell'accostamento prima del punto di finecorsa di chiusura,
calcolato in percentuale della corsa completa.

[Acc. AP %] [1%] ...... [15%)] [15%]
Regolazione dell'inizio dell'accostamento prima del punto di finecorsa di apertura,
calcolato in percentuale della corsa completa.

[Taratura Corsa]  [Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
Taratura automatica della corsa del cancello (vedi paragrafo TARATURA CORSA).

[REGOLA TEMPI] OO0 OO SO0

[TC.Al [0s]...... [300 5] [10¢]

Tempo di attesa prima della chiusura automatica, a partire dal raggiungimento del
punto di finecorsa in apertura. La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui
intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno
stop totale o in caso di mancanza di tensione.

[T.CAparziale] [0§]...... [300 5] [109]

Come [TCA], applicato all'apertura parziale.

[Tempo Lavoro] ~ [10] ...... [150 ] [90 §]
Tempo di lavoro del motoriduttore in fase di apertura o di chiusura.

[T. Prelampeggio] [1§] ...... [60 5] [59]

Dopo un comando di apertura o di chiusura, prima di iniziare la manovra il lam-
peggiatore collegato su W-E lampeggia per il tempo impostato.

[T.ser s ... 5] [25]

Tempo di intervento per lo shlocco dell’elettroserratura dopo ogni comando di
apertura.

[T. Ariete] s ...... [3s] [19]

Tempo di spinta dei motoriduttori in battuta di chiusura e apertura dopo ogni
comando.

[Ap. parziale] 58] ...... [60 5] [109]

Tempo necessario per definire lo spazio di apertura parziale desiderata.

[T. Cortesia] [609]...... [300 g] [300 s]

Per impostare il tempo di accensione della lampada di cortesia collegata su
10_E3.
[UTENTI] OO0 OO SOOOOOOS




Menu 1° livello  Menu 2° livello  Opzioni Default
[Nuovo Utente]
Inserimento fino a un max. di 250 utenti e associazione a ognuno di essi di una
funzione a scelta tra quelle previste. Linserimento va fatto con trasmettitore o
altro dispositivo di comando (vedi paragrafo INSERIMENTO NUOVO UTENTE).
[Modifica Nome]
Per modificare il numero o il nome utente
[Mod. Codice]
Per modificare il codice relativo a un comando associato a un utente.
[Funz. Associata] [2-7]/ [Apre] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabilitato]; [2-7]
Per associare una funzione di comando al dispositivo memorizzato:
e [2-7] Comando passo-passo (apre-chiude) o comando sequenziale (apre-
stop-chiude-stop.
o [Apre] Comando solo apre.
¢ [2-3P] Comando pedonale o parziale.
¢ [B1-B2] Uscita contatto B1-B2.
[Rimuovi Ut]
Per modificare il codice relativo a un comando associato a un utente.
[Rimuovi TUTTI]  [Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
Per rimuovere tutti gli utenti. Confermare la rimozione con ENTER.
[Salva Memoria] ~ [Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
Per salvare gli utenti e le impostazioni dell'impianto nella memory roll. Confermare
il salvataggio con ENTER.
[Carica Memoria]  [Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
Per caricare nella scheda elettronica i dati salvati nella memory roll.
L) Se le schede hanno versioni diverse, € possibile caricare solo gli utenti.
[INFO] OO0 OO OOOOOOOOOOOE SOOI

[Versione]

[Numero Corse]

[Msg. iniziale]

[Reset Sistema]

Visualizza la versione del Software.

Visualizza il numero di manovre effettuate.

WWW.CAME.IT
Visualizza il messaggio iniziale. Per modificare il testo, premere ENTER; Utilizzare il
tasto ENTER per spostare il cursore in avanti, ESC per spostare il cursore all'indie-
tro e </ > per selezionare la lettera o cifra. Confermare il testo premendo il tasto
ENTER per alcuni secondi.
[Confermi? (no)] / [Confermi? (si)] [Confermi? (no)]
Per ripristinare le impostazioni iniziali. Confermare il Reset premendo il tasto EN-
TER.
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Menu 1° livello

Menu 2° livello  Opzioni Default

[TEST MOT]

OO OO SOOOOOS

[APRE =>]

Per verificare il corretto senso di rotazione del motoriduttore.

Tenere premuto per alcuni secondi il tasto < e verificare che I'anta esegua I'aper-
tura. Se il senso di rotazione € shagliato, invertire le fasi del motore.




Inserimento nuovo utente

1. Dal menu [UTENTI], selezionare
[Nuovo Utente]. Premere ENTER per
confermare.

> ENTER

000

4. ... verra richiesto un codice da
inserire (trasmettitore, tessera a
strisciamento o transponder).

Modifica nome utente

1. Dal menu [UTENTI], selezionare
[Modifica Nome]. Premere ENTER

per confermare.

2. Selezionare [Confermi?(si)] e
premere ENTER per confermare.

> ENTER

DO2E

5. Una volta inserito il codice,
apparira il numero dell’'utente con il
tipo di comando memorizzato...

per confermare.

3. Scegliere la funzione da associare
all'utente. Premere ENTER per
confermare...

6. ... 0 se il codice € gia inserito,
apparira [Codice esistente].

[

2. Selezionare il numero utente o il
nome da modificare e premere ENTER

>

ENTER

>  ENTER

D00

3. Utilizzare i tasti ESC/ENTER per
spostarsi tra i caratteri e </> per
selezionare la lettera o la cifra.

> ENTER

ala(elel

008E

4. Confermare il testo premendo il
tasto ENTER per alcuni secondi.

> ENTER

0o0R
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Modifica codice

1. Dal menu [UTENTI], selezionare 2. Selezionare |'utente di cui si 3. ... verra richiesto un codice da
[Mod. Codice]. Premere ENTER per vuole modificare il codice e premere inserire (trasmettitore, tessera a
confermare. ENTER. strisciamento o transponder).

> ENTER

DO0&

]

ENTER

u[ula[cl

4. ... una volta inserito il codice,
apparira il numero dell’'utente con il
tipo di comando memorizzato...

5. Selezionare [confermi? (si)] e
premere ENTER per confermare.

Funzione associata all’'utente

1. Dal menu [UTENTI], selezionare
[Funz.Associata]. Premere ENTER
per confermare.

>  ENTER

NooR

3. Scegliere la nuova funzione da
associare all'utente. Premere ENTER
per confermare.

O8@E

2. Selezionare il nome utente di cui
si vuole modificare la funzione e
premere ENTER per confermare.

]

> ENTER

O08E

4. Selezionare [confermi? (si)] e
premere ENTER per confermare.

>  ENTER

(SRR



Taratura corsa

A\ Prima di effettuare la taratura della corsa, controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo e verificare la
presenza di una battuta d’arresto meccanico in apertura e una in chiusura.

A\ Le battute d’arresto meccanico sono obbligatorie.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati escluso quello per lo STOP TOTALE.

1. Dal menu [ENCODERY], selezionare
[Taratura Corsa]. Premere ENTER
per confermare.

DO0®E

3. l'anta eseguira una manovra di
chiusura fino alla battuta d’arresto ...

2. Selezionare [Confermi?(si)] e
premere ENTER per confermare.

ESC < >  ENTER
4. ... successivamente I'anta eseguira

una manovra di apertura fino alla
battuta d'arresto ...

a

5. Terminata la procedura, verra
visualizzato sul display [Taratura
Corsa OK] per qualche secondo.

Scheda Memory Roll

Per memorizzare i dati relativi agli utenti e alla
configurazione dell'impianto, per poi riutilizzarli
con un’altra scheda elettronica.

L) Dopo aver memorizzato i dati, & consigliabile

togliere la Memory Roll durante il funzionamento
della scheda elettronica.

A

MEMORY ESC

Memory Roll

w “ G

S
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MESSAGGI DI ERRORE

Messaggio Significato

[Encoder - ERRORE], [Errore!] Encoder rotto o collegamento errato.

[test Sicurezze - ERRORE] Malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza.
[Fine corsa - ERRORE] Malfunzionamento sui contatti dei finecorsa
[Tempo Lavoro - ERRORE] Tempo lavoro insufficiente

[Sicurezze - STOP], [C1], [C3], Malfunzionamento dei dispositivi di sicurezza o
[C4], [C7] 0 [C8] collegamento errato

SCHEMA GRAFICO DELLE FUNZIONI ENCODER

Le aree della corsa e i punti di rallentamento e di accostamento sono testati secondo i parametri delle Norme Tecniche
EN 12445 e EN 12453 per la compatibilita delle forze di impatto generate dall’anta in movimento.

B

A = Velocita normale

B = Velocita rallentata *

C = Zona di intervento dell’encoder con inversione del movimento
D = Zona di intervento dell’encoder con arresto del movimento

E = Punto diinizio rallentamento in apertura [Rall. AP%]
F

G

H

0

= Punto di inizio rallentamento in chiusura [Rall. CH%]
Punto di inizio accostamento in chiusura [Acc. CH%]**
Punto di inizio accostamento in apertura [Acc. AP%)]
Battute di arresto

* Minimo 600 mm dalla battuta di arresto.
** Impostare la percentuale di accostamento [Acc. CH%] dal menu [ENCODER] in modo da ottenere una distanza tra 1 e
50 mm max. dal punto di battuta d’arresto.



OPERAZIONI FINALI

Fissaggio del coperchio

Terminati i collegamenti elettrici e la messa in funzione, agganciare a scatto il coperchio sulle cerniere e bloccarle con le
apposite viti in dotazione.
Infine chiudere e fissare definitivamente il coperchio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione. | componenti
dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta,
semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti. Vanno
quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!

CAME SPA dichiara che il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti al momento della produzione
dello stesso.

| contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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Control panel
for 24 V gearmotors

ZLJ14
INSTALLATION MANUAL
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IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS WHEN
INSTALLING
Follow all of these instructions as improper
installation may lead to be hazardous to people.
Before continuing also read the general precautions
for users included in the operator's package.

e This control panel is expressly designed to be assembled to partly-completed ma-
chinery or equipment so as to build machinery as regulated by European Directive
2006/42/CE. The final installation must conform to Directive 2006/42/CE and to any
harmonized reference standards. Given these considerations, all operations provided
in this manual must be performed by skilled, qualified staff. ® This product should
only be used for the purpose for which it was explicitly designed. Any other use is
dangerous. CAME S.p.A. is not liable for any damage caused by improper, wrongful
and unreasonable use. ® Before installing the control panel, make sure that the gui-
ded part is in proper mechanical order, that it opens and closes properly and that it
is balanced - otherwise, do not continue until you have first complied with all safety
provisions. ® Make sure that people cannot be entrapped between the guided and
fixed parts, when the guided part is set in motion. ® The control panel cannot auto-
mate any guided part that includes a pedestrian gate, unless the latter can be enabled
only when the pedestrian gate is secured. ® Make sure the anchoring spot is clear of
any potential impacts, that the anchoring surfaces are solid, and that suitable screws,
wall plugs, and the such are used for the type of surface. ® Laying the cables, instal-
lation and testing must follow state-of-the-art procedures as dictated by regulations e
Check that the temperature ranges given and those of the location match. ® Demar-
cate the entire site to prevent unauthorized personnel to enter; especially children and
minors. ® Use proper means of protection to prevent any mechanical hazards from
people caught in the movement of the automated operator. Any residual risks must
be highlighted by fitting pictograms, in clear view. These must then be explained to
the end user of the machinery. e Fit, in plain sight, the machine's ID plate when the
installation is complete @ All command and control devices must be fitted so that they
are clearly visible, at a proper safety distance from the maneuvering guided-part and
where they cannot be reached through said guided part. ® Unless a key is used com-
mand the operator, such as with key-pad selectors, key-switch selectors, transponder
selectors, and so on, the maintained-action control devices must be fitted at least 1.5
m above ground, where they cannot be reached by the general public. ® The manu-
facturer declines any liability if non-original parts are used. In which case the warranty

p. 2 - Manual FA01082-EN - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Translation of the original instructions



p. 3 - Manual FA01082-EN - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Translation of the original instructions

will cease to be effective. ® All maintained-action switches that are connected to the
control panel must be positioned so that the maneuvering area is completely visible
from the switches, yet far enough away from any moving parts. ® Make sure that the
operator has been properly adjusted and that any associated safety and protection
devices, as well as the gearmotor's manual release, are working properly. e If the
power-supply cable is damaged, it must be replaced by the manufacturer or by the
licensed technical-assistance center or by duly trained, skilled staff, to prevent any
risks. ® During all phases of the installation make sure you have cut off the mains po-
wer source. @ The electrical cables must run through corresponding tubes or conduits
to ensure suitable protection against mechanical damage and they must not come
into contact with parts that could heat up during use. ® Make sure you have set up
a suitable dual pole cut off device along the power supply that is compliant with the
installation rules. It should completely cut off the power supply according to category
Il surcharge conditions. e If the control panel is used for automating guided parts in
residential settings, permanently fit the entrapment-hazard-warning signage, so that
it is clearly visible or close enough to all command and control devices. After instal-
ling, make sure that the operator is properly adjusted and that the guided part, in case
it touches any object that is 50 mm high off the ground, inverts its movement or that
the object may easily be removed (for operators that have built-in anti-entrapment
systems that depend on coming into contact with the lower edge of the guided part).
Also make sure that the guided part does not extend onto any public pedestrian pas-
sages or onto the street. e Store this manual inside the technical folder, along with the
installation manuals of the other devices in the system. Remember to hand over to the
end users all the operating manuals of the products that make up the final machinery.
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This symbol shows which parts to read carefully.

/N This symbol shows which parts describe safety issues

= This symbol shows which parts to tell users about.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimeters.

DESCRIPTION

Multi-function control pane for one-swing-leaf gates, with graphic programming-and-alert-display plus self-diagnosing of
safety devices.

The functions on the input and output contacts, the time settings and user management, are set and viewed on the graphic
display.
All wiring connections are quick-fuse protected.

Intended use

Model Operator
ZLJ14 AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.

Technical data Fuse table
Type ZLJ24 ZLJ24
Protection rating (IP) 54 To protect Fuse type
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC Ling (LINE-FUSE) 1.6 A-F
Maximum power of the 24 V/ (W) 50 Control board (BOARD) 630 mA-F
accessories .
Stand-by consumption (W) 5 Accessories (ACCESSORIES) 2 A-F
* 10 A - 250
Max. power* (W) 250 V 0 6.3x22
Operating temperature (°C -20 to +55
perating temperature (°C) + Motor (MOTOR) UFG8632310
ftem ABS S
parts code
Insulation class Il 119RIR316)
* Overall power of the connected motors Electric lock (LOCK) 315A-F
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Description of parts

O N wWN

14. Encoder terminals

Transformer power on warning LED 15. Gearmotor terminals
Display 16. Power supply terminals
Memory roll card slot 17. Line fuse
Programming buttons 18. Control-board fuse
Programming warning LED 19. Electric-lock fuse
Display-brightness adjusting trimmer 20. Motor fuse

Connector for the R700 card 21. Accessories fuse

AF card slot

. Antenna terminal

. Transponder terminals

. Limit-switch terminals

. Terminals for control and safety devices
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Dimensions

7@ 7@' — &
: ‘
g 8
120
215 240 145
) 1

INSTALLATION

Cable type and minimum section

Connection cable length

<20m 20<30m
Control panel power-supply 3Gx1.5mm 3G x2.5mm
Motor power supply see the corresponding operator-manuals
Signaling devices 2x0.5mm2
Command and control devices 2x0.5mm2
Safety devices (photocells) 2x0.5mm2

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F-type cables that are 60245 IEC 57 (IEC)
compliant; whereas indoors, use HO5VV-F-type cables that are 60227 IEC 53 (IEC) compliant. For power supplies up
to 48V, you can use FROR 20-22 lI-type cables that comply with EN 50267-2-1 (CEI).

For the Encoder use 2402C 22AWG-type cables up to 30 meters long.

To connect to the CRP, use UTP CAT5-type cables up to 1,000 m in length.

Use RG58 cable up to 10 m long to connect the antenna.

If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the actual power
draw of the connected devices and according to the provisions of regulation CEI EN 60204-1.

L For multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated according
to the actual power draw and distances. For connecting products that are not contemplated in this manual, see the
literature accompanying said products
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Tools and materials

Make sure you have all the tools and materials you will need for installing in total safety and in compliance with applicable
regulations. The figure shows some of the equipment installers will need.

Fastening the control panel

Orasten the control panel in a
protected area; use rounded cross head
screws with maximum 6 mm diameter.
maximum 6 mm diameter.

O perforate the punched holes.

Hole diametre: ¢ 20.

N\ Be careful not to damage the control
board inside the casing.

© Enter the cable gland with the
corrugated tubes for threading the
electrical cables.

(4] Assembling the pressure hinge

OFit the hinges into the box (either on
the right or left) and fasten them using

the supplied screws and washers. They
slide to rotate.

w3

/




ELECTRICAL CONNECTIONS

Input voltage

Terminal board for 24 V AC

/ DC accessories - Maximum O
power: 50 W

230 VAC
50/60 Hz

Connecting the electric
lock
(12V-15W max)

HUEEELEEEEEEEEEE

1011 TS EE3 ES1 2 33P457CXCYCZ‘

Connecting the gearmotors that have no limit switch

M1 - Gearmotor with ; N

delayed opening.

M <«<—

M N ENC

Connecting limit-switch-fitted gearmotors

M1 - Gearmotor with

delayed opening. I;. N «—

M N ENC 2 FA FC
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Connecting ENCODER-fitted gearmotors

M1 - Gearmotor with -;-

delayed opening.
AMICO - AXO

FROG J - MYTO

M1 - Gearmotor with [ |
delayed opening.

F4000 - FAST

FERNI - FROG

1=White

2 =Brown HHH

3 =Gn

Warning and lighting devices
. (gate is opening and closing.
* - ALTERNATIVELY -

in the driveway:
See function [Light E] fi

Movement flashing light. - It flashes when the

E(—~
N<—\
M €<——

een M N ENC

-/~ Courtesylight. - Outdoorlight foradditional lighting

~in the drive way.
See function [Court. Time] function in the
[SETTIMES] menu.

Cyclelight. - Outdoor lightfor additional lighting

A A

unction in the

[FUNCTIONS]. Gate open warning light. - It
warns that the gate is open and
switches off when the gate is
closed.

T @
[_
10_E/

10_E3contactsratedfor=»24V-25Wmax.

o

10_5 = 24V - 3W max.

1011 TS EEEST 2 33P457CXCYCZ‘




Command and control devices

Stop button (N.C. contact).

- For commanding the gate to stop while excluding the automatic-closing time
cycle. To resume movement, press a button on the control or the transmitter
button.

L) If unused, disable the contact in the [FUNCTIONS] menu — [Total
Stop].

Key-switch selector and/or opening button (N.O. contact).
- For commanding the gate to open.

Key-switch selector and/or partial opening button (N.O. contact).
- - See [SET TIMES] — [Partial Op.].

Key-switch selector and/or closing button (N.O. contact).
- For commanding the gate to close.

Key-switch selector and/or control buttons (N.O. contact).
- For commanding the opening and closing of the gate.
- See [FUNCTIONS] menu — [Command 2-7].

HHHEHH

HAH

1011 TSEE3EST 2 3 8P 4 5 7 CXCOYCZ]

N\ Before fitting any snap-in cards (such as the AF or R700), YOU MUST CUT OFF THE POWER MAINS, and disconnect

the power mains.

3HHHE\I®®!

Transponder o lettore
di tessere

FC | B1 B2 | S1 GND| > <

L) Fit the R700 decoder card
so the transponder sensor or the
card reader can be detected.
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Safety devices

Delta Dir/DeltaS
RX X

‘151_1 NOCNC 1011
T oo 8
L )

‘1-'(-)éTXCNC‘ ‘TX2‘
20000 @0

YEEEENE T NEEREEENE 1@@;@;

W0MTSEEETT 23 7 CXCYCZ 1011 TSEEEIT 23 7 CX CY

Photocells connections (N.C. contact) - See [FUNCTIONS] menu — [input CX], [input CY] or [input CZ] for associating
an operating mode to each input.
L) If unused, contacts CX, CY and CZ should be disabled during programming.

4+ - -
. 1011NOCNC 10 11 ‘1-'(-)2TXCNC‘ X2
20000 @0 ' 0000 @0

ik

| = SN

Connecting photocells for Safety-test function - See [FUNCTIONS] menu — [Safety Test] for enabling the function
and selecting which and how many photocells will be commanded by it.
L1 If unused, contacts CX, CY and CZ should be disabled during programming.

DFWN DFI+DFWN
C NO NC % 24V 12V 0V § ¢ C NO NC C NO NC
SISIS ‘ @@@@@@@ @@@

HHHEHHHAE MUEEEEEME

1011 TSEEET1T 2 3 7 CXCYCZ 011 TSEEET 2 3

Sensitive safety-edges connections (N.C. contact) - See [FUNCTIONS] menu — [input CX], [input CY] or [input CZ] for
associating an operating mode to each input.
LI If unused, contacts CX, CY and CZ should be disabled during programming.




ENABLING THE RADIO CONTROL

Antenna and AF radiofrequency card

@ Connect the RG58 antenna-cable to the corresponding
terminals.

Oritthe radio-frequency card into the slot on the control

board AFTER CUTTING OFF THE MAINS POWER SUPPLY.

N.B.: The control board recognizes the radiofrequency card
only when it is powered up.

Possible output of the second radio-receiver O
channel (NO contact). © o—o
Contact rated for; 500 mA - 24 V DC.

For saving transmitters, swipe cards or transmitters, see the [USERS] menu, any corresponding sub-menus and
details on the following pages.
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Description of programming commands

These symbols =/ , show
the active line that can be
browsed and/or edited.,

000C

ENTER

| (? To enter the menu, keep pressed
for at least one second. ENTER

L[ 1

SC  to exit the menu wait 30
seconds, or press ESGC, until the
| ;l initial screen is displayed.

< >

<

The key ENTER is for:

- entering menus;

- confirming or memorizing set values.
The key ESG is for:

- exiting menus;

- cancelling changes.
The keys</ > are for:

- moving from one item to another;

- increasing or decreasing values.

>

To select a menu item, move using
~\/ —\ the</>arrows and confirm with

ENTER

]

]

ENTER

ENTER

also for the sub-menus, move using
~«/ =\ the</>arrows and confirm with Y=

ENTER

]

< >

ENTER

Yy Z] @”\ To raise or lower values, use the</> [@
4 arrows and confirm with ENTER

Il




L) IMPORTANT! Start programming from [Motor Type], [No. of Motors], [Total Stop] window on the [FUNCTIONS] menu
and [Gate-Swing Calibration] window on the [ENCODER] menu.

Menu 1st level Menu 2nd level

Options Default

[LANGUAGE] OO GO OOOOOOOOOOOO SOOI

[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] /

[Portugues eurol/[Portugues bras] [English]

OO GO OOOOOOOOOOOO SOOI

[FUNCTIONS]

menu
[Auto Close]
[Maintained
Action]

[Obstruction Det.]

[Safety Test]
function

[Preflashing]

[Jolt

[Total Stop]
function

[CX Input]

[Disabled] / [Enabled] [Enabled]

The first automatic-closing wait starts when the opening limit-switch point is
reached and can be set to between 0 and 300 s. The automatic closing does not
work if any of the safety devices trigger when an obstruction is detected, or after
a total stop, or during a power outage.

[Disabled] / [Enabled] / [Closing] [Disabled]

The gate leaves close by keeping a button pressed. Opening button on contact
2-3 and closing button on contact 2-4. All other control devices, even radio-based
ones, are excluded.

[Disabled] / [Enabled] [Disabled]

With the gate-leaves closed, open or after a total stop, the operator stays idle if
the safety devices (photocells and sensitive safety-edges) detect an obstruction.
[Disabled] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] [Disabled]

/ [CX+CY+CZ]
After every opening or closing command, the board will check whether the photo-
cells are working properly.

[Disabled] / [Enabled] [Disabled]

After an opening or closing command, the flashing light connected to 10-E,
flashes before the maneuver starts.

To set the time, see [Preflash T] in the [SET TIMES] menu.

[Disabled] / [Closing] / [Opening] / [Open-Close] [Disabled]

Before any opening and closing maneuver, the gate leaves thrust inward to help
release the electro-lock. To set this thrust time, select [Jolt time] in the [SET
TIMES] menu.

[Disabled] / [Enabled] [Enabled]

Gate-leaves stop with automatic closing excluded; to resume movement, use the
control device. The safety device is inserted into 1-2.

[Disabled] / [C1] /[C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C1]

Selecting the operating mode of the connected device.

For photocells:

- C1 Reopen during closing When the gate leaves are closing, opening the
contact causes their movement to invert, until they are completely open;

- C2 reclose during opening. When the gate leaves are opening, opening the
contact inverts their movement until they are completely closed;

- C3 partial stop Stops the gate leaves, if they are moving, and turns on automa-
tic closing (if the automatic closing function is enabled);

- C4 obstruction wait. Stops the gate leaves, and resumes their movement once
the obstruction is removed.

For sensitive safety-edges:

- C7 reopen during closing When the gate leaves are closing, opening the
contact causes their movement to invert, until they are completely open;

- C8 reclose during opening When the gate leaves are opening, opening the
contact inverts their movement until they are completely closed.

p. 14 - Manual FA01082-EN - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Translation of the original instructions



p. 15 - Manual FAO1082-EN - 02/2018 - © CAME S.p.A. - Translation of the original instructions

Menu 1st level

Menu 2nd level ~ Options Default

[CY input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [C3]
See [CX Input]
[CZ inpuf] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [C2]
See [CX Input]
[CI. Thrust] [Disabled] / [Enabled] [Disabled]

When the leaf-swing reaches the limit-switch, the operator performs a closing
thrust for a some seconds.

[Lock] [Disabled] / [Close] / [Opening] / [Open-Close] [Close]
For selecting the command to associate to the electric lock release.

[Lock Type] [Impulsive] / [Continuous] [Impulsive]

Setting the type of electric lock:
- it activates for a few seconds when the gate is either open or closed. The activa-
tion time is regulated by the [Lock time] function
- it activates during the entire opening or closing maneuver.
[Timed LS] / [Limit-switch] / [SloDwn] / [OpLs-Clslodwn] /
[ENCODER]
Configuring the opening and closing slow-downs.
e [Slo. Dwn.]* Opening and closing slow-downs.
e [OpLs-Clos.Slo.] * Opening limit-switch and closing slow-down.
¢ [ENCODER] menu Manage slow-downs , detect obstructions and sensitivity.
e [Timed LS] Timed limit-switch.
e [Limit switch] Opening and closing limit-switches.
* Slowdowns configurable with the [Slo.dwn. time] function in the
[SETGATE-SWING]menu
[Limit switch] [N.C./N.0.] [N.C]
Configuring the limit-switches as normally opened or closed contacts.
LI This function only appears if one of the following options is selected [Limit-
switch], [OpLs-Clos.Slo.] or [Slo. Dwn.] from the [Config] function.

[Config] [ENCODER] menu

[Command 2-7]

function [Open-Close] / [Op. Stop Cl] [Open-Close]
Configurating contact 2-7 in step-step (open-close) or sequential (open-stop-
close-stop).

[Light E] [Flash. light] / [Cycle] [Flash. light]

Configuring the device connected to 10-E.

Outdoor light in following mode:

- Cycle, that stays lit from the moment the leaf starts opening until it is completely
closed (including the automatic closing time). In case the automatic closing in not
inserted, it stays on only during the movement.

[Output B1-B2]  [Monostable] / [Bistable] [Monostable]

Configuring contact B1-B2 in Monostable (button) or Bistable mode (switch).

[SET GATE-
SWING] menu

SOOI OOAIOOOOOOOIAIIIOOOOOOOOOD OGO
[FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTO]

(Motor Typel  1axo) / [FAST] / [FERNI] / [ATI] [FROG-F4024E]
Setting the swing-gate operator model associated to a control panel.
([,/'(\”]'a”euver sPeed 1500y ... [100%)] [100%]



Menu 1st level Menu 2nd level

Options Default

[Slow Down Spd.
%]

[Soft Start]

[Amperom. Sens.]

[Amperom Run]

[Slo.dwn. time]
function

Adjusting the maneuvering speed, calculated as a percentage.
[10%] ...... [50%] [50%]
Adjusting the slow-down speed, calculated as a percentage.

[Disabled] / [Enabled] [Disabled]

After each opening and closing command, the leaves start at slowed down speed
for a few seconds.

[Disabled] / [Enabled] [Enabled]
Obstruction detection sensitivity.

1) This functions does not appear if [ENCODER] is set in the[Configlmenu, or if
an obstruction is detected the function will intervene, depending on the setting, in
the following way:

- [Timed LS] it stops the gate leaves during a maneuver;

- [Limit-switch] it inverts the gate leaf swing during a maneuver;

- [Slo Dwn.] it inverts the gate leaves during a maneuver and stops them only
during the slow-down;

- [OpLs-ClSlo.] it inverts the gate leaves during a maneuver and stops them only
during the closing slow-down.

When the function is disabled, it stops the gate leaves when the maximum voltage
threshold is exceeded.

[_oooooooo+] [,oooooooo+]

Adjusting the Amperometric sensibility.
You need to enable the [Amperon. Sens].

05 ...... [30] [20 5]

Leaf slow-down time before each end stop.
This function appears only if the following slow downs are enabled, [OpLs-
CISloDwn] or [Timed LS] from the [Config] function.

[ENCODER] menu OO0 SOOOOOOOOOOOOOOOO OO0 OO0
1) Only viewable if the corresponding function is selected in [Config] in the [FUNCTIONS] menu

[Sensitivity]

[Swing Sens.]

[Slodwn. Sens.]

[Enc. Slwdwn.]

[0p.Slo. %]

[CL. Shwdwn®%]

[Enabled] / [Disabled] [Enabled]
Obstruction detection sensitivity.
[_oooooooo+] [..ooooooo+]

Obstruction detection sensitivity during gate swing (both opening and closing).
You need to enable the [Sensitivity] in the [ENCODER] menu.
[_oooooooo+] [_oooooooo+]
Obstruction detection sensitivity during slow-down (both opening and closing).
You need to enable the [Enc. Slodwn.] function in the [ENCODER] menu.

[ON] / [OFF] [ON]
Enabling the opening and closing slow-down starting points.
[1%] ...... [40%)] [10%)]

Setting the slow-down starting point before the opening limit-switch, calculated
as a percentage of the complete gate swing.

This function only appears if the [Enc. Slodwn.] function in the [ENCODER]
menu.

[1%] ...... [40%] [10%]
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Menu 1st level

Menu 2nd level ~ Options Default

Setting the slow-down starting point before the closing limit-switch, calculated as
a percentage of the complete gate swing.
This function only appears if the [Enc. Slodwn.] function in the [ENCODER]
menu.

[CL. Sftstp. %] [1%] ...... [15%] [15%)]
Setting the latch-speed starting point before the opening limit-switch, calculated
as a percentage of the complete gate swing.

[OP. Sftstp.%)] [1%] ...... [15%] [15%)]
Setting the starting latch-speed point before the opening limit-switch, calculated

as a percentage of the complete gate swing.
[Calibrate Gate-

Swing] [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]
Automatic calibration of the gate-leaf swing (see the CALIBRATING SWING
paragraph).

[SET TIMES] OO0 OO SOOOOOOS

[A.CT] O8] cooaoo [300 s] [10¢]

Waiting time before the automatic closing, once the opening limit-switch point is
reached. The automatic closing does not work if any of the safety devices trigger
when an obstruction is detected, or after a total stop, or during a power outage.

[Partial ACT]  [09]...... [300 s] [109]

Like the [ACT], applied to the partial opening.

[Working Time]

F— O8] cocooo [150 ] [90 5]
Gearmotor working time during opening and closing.

[Preflash T] [18]...... [60 8] [59]

After an opening or closing command, before starting the maneuver the flashing
light connected to W-E flashes for the set time.

[Lock time] [ ..... 53] [29]

Intervention time for the electrolock to release after each opening command.

[Jolt time] [1s]...... [3s] [19]

The closing and opening jolt thrust-time of the geartmotors after each command.

[Part.open] 5] ...... [60 5] [109]

The time required to define the wanted partial-opening space.
[Court. Time] [605] ...... [300 s] [300 s]
For setting the lighting up time of the courtesy light connected to 10_E3.
[USERS] OO OO SOOOOOOO

[New User]
Entering up to 250 users and associating to each one a function of choice among
those included. Enter by using a transmitter or other control device (see the
ENTERING A NEW USER paragraph).

[Edit. name]
For changing a user's number or name

[Edit Code]

To modify the command code that is associated to a user.



Menu 1st level

Menu 2nd level

Options Default

[Related Func]

[Remove Usr]

[Delete all Usr]

[Backup data]

[Restore backup]

[2-7]/ [Open] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabled]; [2-7]
For associating the control function to the saved device:
e [2-7] Step-step command (open-close) or sequential command (open-stop-
close-stop).
 [Open] Only open command.
 [2-3P] Pedestrian or partial command.
¢ [B1-B2] B1-B2 contact output.

To modify the command code that is associated to a user.

[Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]
To remove all users. Confirm removal with ENTER.

[Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]
To save system users and settings in memory roll. Confirm saving with ENTER.
[Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]

For uploading the data saved in the memory roll onto the electronic board.
L1 If the boards feature different versions, you may only upload the users.

[INFO] OO OO OO
[Version]
View software version.
[Number of Runs]
View the number of completed maneuvers.
[Open. Msg.] WWW.CAME.IT
View opening message. To edit the text, press ENTER. Use ENTER to move the
cursor forward, and ESC to move the cursor backwards and</ >to select the letter
or figure. Confirm text by pressing the ENTER key for some seconds.
[Reset System]  [Confirm? (no)] / [Confirm? (yes)] [Confirm? (no)]
To restore the initial settings. Press ENTER to confirm the Reset.
[MOT TEST] OO OOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOE OO

[OPEN=>]

To check the proper rotation direction of the gearmotor.

Keep the < key pressed for some seconds and check that the leaf actually opens.
If the rotation direction is wrong, invert the motor's phases.
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Entering a new user

1. From the [USERS] menu, select 2. Select [Confirm?(yes)] and press 3. Select the function to associate to
[New User]. Press ENTER to confirm. ENTER to confirm. users. Press ENTER to confirm...

> ENTER > ENTER >  ENTER

000R 0OO09E 098

4. ... you will be asked to enter a 5. Once the code is entered, the 6. ... or if the code is already
code representing a transmitter, user number will appear with the inserted, the wording [Code taken]
swipe card or transponder. memorized number ... will appear.

Edit user name

2. Select the user number or name to
edit and press ENTER to confirm.

1. From the [USERS]menu, select
[Edit. name]. Press ENTER to
confirm.

> ENTER >  ENTER

@@@@ @]@]}@@

3. Use the ESC/ENTER keys to move

among the characters and the </>
keys to select the letter or figure.

> ENTER

ala(elel

4. Press ENTER for a few seconds to
confirm the text.

> ENTER

0o0R
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Edit code

1. From the [USERS] menu, select 2. Select the user whose code you
[Edit Code]. Press ENTER to confirm.  want to edit and press ENTER.

3. ... you will be asked to enter a code
representing a transmitter, swipe card
or transponder.

]

—

DO0&

4. ... once the code is entered, the
user number and type of memorized

command will appear...

5. Select [confirm? (yes)] and press
ENTER to confirm.

Function associated to the user

1. From the [USERS] menu, select
[Assoc. Func]. Press ENTER to
confirm.

>  ENTER

NooR

3. Select the new function to relate to
the user. Press ENTER to confirm.

1

ESC < >  ENTER

O8@E

2. Select the user name for which you
want to change the function and press
ENTER to confirm.

> ENTER

O08E

4. Select [confirm? (yes)] and press
ENTER to confirm.

>  ENTER

(SRR



Gate-swing calibration

\ Before calibrating the gate-swing, check that the maneuvering area is free from any obstruction and that there are both

opening and closing mechanical gate-stops.
A\ The mechanical gate-stops are obligatory.

Important! During the calibration, all safety devices will be disabled except for the PARTIAL STOP one.

1. From the [ENCODER] menu,

select [Calibrate Gate-Swing]. Press

ENTER to confirm.

DO0®E

3. The gate-leaf will close until the
final strike-point ...

2. Select [Confirm?(yes)] and press
ENTER to confirm.

oo8@

4. then, the gate-leaf, will swing open
until it reaches the mechanical-stop ...

a

5. Once the procedure is over, the
display will show [Gate-Swing
Calibration OK] for a few seconds.

Memory Roll Card

For saving user and system configuration data,
then using them on another control board.

LI After saving the data, it is best to remove
the Memory Roll card while the control board is in
operation.

Memory Roll

A

D MEMORY ESC
el )
AY +

‘ ut ’czx‘mm

£ S
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ERROR MESSAGE

System Meaning

[Encoder - ERROR], [Error!] Broken encoder or wrong connection.

[Safety test - ERROR] Safety devices malfunctioning.

[Limit-switch - ERROR] Malfunctioning limit-switch contacts

[Operating Time - ERROR] Insufficient operating time

[Safety - STOP], [C1], [C3], [C4], . ) )
[C7] or [C8] Malfunctioning safety devices or wrong connection

GRAPHIC DIAGRAM OF THE ENCODER'S FUNCTIONS

The leaf-gate swing area and slow-down and latch-speed points are tested according to the parameters set forth by
Technical Standards EN 12455 and EN 12453 for compliance with the impact forces generated by the running leaves.

OILoOMMmoOoO W >

*

B

Normal speed

= Reduced speed *

Encoder intervention zone with movement inversion
Encoder intervention zone with movement stopped

= Opening slow-down starting point [OP. SiwDwn%]
= Closing slow-down starting point [CL. SiwDwn%]

Closing latch-speed starting point [CL. Ls.Sp.%]**
Opening latch-speed starting point [OP. Ls.Sp. %]
Mechanical stops

Minimum 600 mm from the mechanical stop.

** Set the latch-speed percentage [CL. Ls.%)] on the [ENCODER] menu so as to obtain a distance of between 1 and 50 mm

maximum from the mechanical-stop point.



FINAL OPERATIONS

Fastening the cover

Once you have finished the electrical connections and commissioning, snap the cover into the hinges and lock them by
tightening the supplied screws.
Lastly, close and definitively fasten the cover.

DISMANTLING AND DISPOSAL

Always make sure you comply with local laws before dismantling and disposing of the product. The packaging materials
(cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid household waste, and simply separated from other waste for
recycling.

Whereas other components (control boards, batteries, transmitters, and so on) may contain hazardous pollutants. These must
therefore be disposed of by authorized, certified professional services.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!

REFERENCE REGULATIONS

CAME SpA declares that this product complies with the current directives at the time it is manufactured.

The contents of this manual may change, at any time, and without notice.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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Armoire de commande FA01082-FR
pour motoréducteurs 24 V

ZLJ14
MANUEL D'INSTALLATION



INSTRUCTIONS DE SECURITE IMPORTANTES POUR
L'INSTALLATION
Suivre toutes les instructions fournies car une
installation incorrecte peut provoquer de graves
Iésions corporelles. Avant toute opération, lire
également les instructions générales réservées
a l'utilisateur, présentes dans I'emballage de
l'automatisme.

e ['armoire de commande en question a été spécialement congue pour étre assem-
blée a des quasi-machines ou a des équipements en vue de constituer une machine
a laquelle s'applique la Directive européenne 2006/42/CE. Linstallation finale doit
étre conforme a la Directive 2006/42/CE et aux normes harmonisées de référence.
Pour ces motifs, toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre
exécutées que par du personnel qualifié e Le produit ne devra étre destiné qu'a
I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu. Toute autre utilisation est a
considérer comme dangereuse. CAME S.p.A. décline toute responsabilité en cas de
dommages provoqués par des utilisations impropres, incorrectes ou déraisonnables
e Avant d’installer I'automatisme, s'assurer des bonnes conditions mécaniques de la
partie guidée, controler qu'elle s'ouvre et se ferme correctement et qu'elle est bien
équilibrée : dans le cas contraire, ne procéder a l'installation qu'apres avoir effectué la
mise en sécurité conforme e S'assurer de I'absence de tout coincement entre la par-
tie guidée et les parties fixes présentes tout autour suite a I'actionnement de la partie
guidée e L'armoire de commande peut étre utilisée pour automatiser une partie gui-
dée intégrant un portillon uniquement si elle peut étre actionnée avec le portillon en
position de sécurité ® S'assurer que la zone de fixation est a I'abri de tout choc, que
les surfaces de fixation sont bien solides et que Ia fixation est réalisée au moyen d'élé-
ments appropriés (vis, chevilles, etc.) a la surface e La position des cables, la pose,
la connexion et I'essai doivent étre réalisés selon les regles de I'art et conformément
aux normes et lois en vigueur ® S'assurer que la température du lieu d'installation
correspond a celle indiquée e Délimiter soigneusement la zone afin d’en éviter 'acces
aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants e Adopter des
mesures de protection contre tout danger mécanique lié a la présence de personnes
dans le rayon d’action de I'automatisme. Les éventuels risques résiduels doivent étre
signalés a I'utilisateur final par le biais de pictogrammes spécifiques bien en vue qu'l
faudra lui expliquer ® Au terme de l'installation, appliquer la plaque d'identification
dans une position bien en vue @ Tous les dispositifs de commande et de controle
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doivent étre bien en vue et installés a une distance de sécurité adéquate par rapport a
la zone d'actionnement de la partie guidée et en des points inaccessibles a travers la
partie en question e A défaut d’actionnement par badge (ex. : clavier & code, sélecteur
a clé, sélecteur transpondeur, etc.) les dispositifs de commande a action maintenue
doivent étre installés a une hauteur minimum de 1,5 m et étre inaccessibles au public e
Le producteur décline toute responsabilité en cas d'utilisation de produits non originaux,
ce qui implique en outre I'annulation de la garantie @ Tous les interrupteurs en modalité
« action maintenue » connectés a I'armoire de commande doivent étre positionnés a
I'écart des parties en mouvement mais dans des endroits permettant de bien voir la
zone de manceuvre e S'assurer que I'automatisme a bien été réglé comme il faut et
que les éventuels dispositifs de sécurité et de protection associés, tels que le débrayage
manuel du motoréducteur, fonctionnent correctement e Si le cable d'alimentation est
endommagé, son remplacement doit étre effectué par le fabricant, ou par son service
d'assistance technique agréé, ou par une personne diment qualifiée afin de prévenir
tout risque ® S’assurer, durant toutes les phases d'installation, que I'automatisme est
bien hors tension e Les cables électriques doivent passer a travers des tuyaux ou des
conduites spécifiques afin de garantir une protection adéquate contre toute détériora-
tion mécanique et ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir
chaudes durant I'utilisation e Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément aux
regles d'installation, un dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique pour le sec-
tionnement total en cas de surtension catégorie Ill ® En cas d’utilisation de I'armoire
électrique pour I'automatisation de parties guidées dans le secteur résidentiel, fixer de
fagon permanente et bien en vue les signaux d’avertissement contre le danger de coin-
cement ou les appliquer a proximité de tous les dispositifs de commande et de controle.
Au terme de l'installation, s’assurer que I'automatisme est réglé comme il faut et que
la partie guidée inverse bien le mouvement, si elle devait entrer en contact avec un
objet de 50 mm de haut positionné au sol, ou qu'il est possible de dégager facilement
I'objet en question (pour des automatismes qui embarquent un systeme anti-coincement
dépendant du contact avec le bord inférieur de la partie guidée). S'assurer également
que la partie guidée n'empiete pas sur les passages piétons publics ni sur les rues e
Conserver ce manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs
utilisés pour la réalisation du systeme d’automatisme. Il est recommandeé de remettre a
I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine.



LEGENDE

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

/N Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

= Ce symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimetres, sauf indication contraire.

DESCRIPTION

Armoire de commande multifonctions pour portails battants a un vantail avec afficheur de programmation et de signalisa-
tion, et autodiagnostic des dispositifs de sécurité.

Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et
visualisés sur I'afficheur graphigue.

Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

Utilisation prévue

Modele Automatisme
ZLJ14 AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

Données techniques Tableau fusibles
Type 1024 71424
Degré de protection (IP) 54 Pour la protection de Fusible de
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC Ligne (LINE-FUSE) 1,6 A-F
Puissance max. accessoires 24 V (W) 50 Carte (BOARD) 630 mA-F
Consommation en mode veille (W) 5 Accessoires (ACCESSORIES) 2AF
Puissance max.”* (W) 250 10A-250
Température de fonctionnement (°C) de 204 e
empérature de fonctionnement (°

+55 Moteur (MOTOR) UFGE’3§31 0

Matérie ABS (el
rechange

Classe d'isolation Il 119RIR316)
* Puissance totale des moteurs connectés Serrure de verrouillage électrique (LOCK) 315A-F
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Description des parties

Transformateur

Voyant de signalisation de présence de tension
Ecran

Connecteur pour carte memory roll

Boutons de programmation

Voyant de signalisation de la programmation
Trimmer réglage éclairage afficheur
Connecteur pour carte R700

9. Connecteur pour carte AF

10. Bornier pour antenne

11. Bornier pour transpondeur

12. Bornier pour fin de course

13. Bornier pour dispositifs de commande et de sécurité

O N wWN

@

14.

16.
17.

19.
20.
21.

Bornier pour encodeur

Bornier de connexion des motoréducteurs
Bornier d'alimentation

Fusible de ligne

Fusible carte

Fusible serrure de verrouillage électrique
Fusible moteur

Fusible accessoires

AO

AL

AogT - AT

®

@@

PROGRANMING FUNCTION

—

©E@O@®®®

SR |

Tl EEBEB g3 o®as 1:11:11:11?":"‘!2‘!‘

;Emﬂ i
% (€0

® o

ﬁ ﬂﬂ ﬂﬂﬂ\HHHHHHHHHHHHHHHH}HHH\WWW

5 bo

°9




Dimensions

295
320

120

INSTALLATION

Type et section minimale des cables

longueur cable

Connexion

<20m 20<30m
Alimentation armoire 3Gx1,5mm 3Gx2,5mm
Alimentation moteur voir les manuels des automatismes
Dispositifs de signalisation 2x0,5mm2
Dispositifs de commande 2 x0,5mm2
Dispositifs de sécurité (photocellules) 2 x0,5mm2

En cas d'alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la
norme 60245 |EC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme 60227 IEC 53
(IEC). Pour les alimentations jusqu’a 48 V, il est possible d'utiliser des cables FROR 20-22 Il conformes a la norme
EN 50267-2-1 (CEl).

Pour I'encodeur, utiliser des cables 2402C 22AWG jusqu’a 30 m.

Pour la connexion CRP, utiliser des cables UTP CAT5 jusqu’a 1000 m.

Pour la connexion de I'antenne, utiliser des cables RG58 jusqu’a 10 m.

Silalongueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables
en fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.
Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans
le tableau doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de
produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces derniers.
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Outils et matériel

S'assurer de disposer de tous les instruments et de tout le matériel nécessaire pour effectuer I'installation en toute sécurité
et conformément aux normes en vigueur. La figure illustre quelques exemples d'outils utiles a I'installateur.

S cw—"

Fixation de I'armoire de commande

O Fixer la base de I'armoire dans une /
zone protégeée ; il est conseillé d'utiliser
des vis d'un diametre max. de 6 mm
avec téte bombée cruciforme.

O Percer les trous préforés.

Diamétre des trous : @ 20.

/N Avoir soin de ne pas endommager
la carte électronique a l'intérieur de
|'armoire.

© Introduire les passe-cables avec
tuyaux ondulés pour le passage des
cables électriques.

O Assembler les chamieres &
pression.

© Introduire les charniéres dans le \\ J

boftier (du coté droit ou gauche) et les
fixer a I'aide des vis et des rondelles / \ / \

fournies. Pour tourner, elles glissent.




BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Alimentation

Bornes d'alimentation des
accessoires en 24 VAC/DC - O

Puissance max. : 50 W

230 VAC 47
D

50/60 Hz

Connexion serrure de

verrouillage électrique
(12 V-15 W max.)

HUEEELEEEEEEEEEE

1011 TS EE3 ES1 2 33P457CXCYCZ‘

Connexion des motoréducteurs sans fin de course

M1 - Motoréducteur .Q- N < )

retardé en phase
d'ouverture.

M <«<—

M N ENC

Connexion des motoréducteurs avec fin de course

M1 - Motoréducteur

retardé en phase N <
d'ouverture. E

M N ENC

2 FA FC
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Connexion des motoréducteurs avec ENCODEUR

M1 - Motoréducteur [ || E€e——
retardé en phase N «<—

d'ouverture. AMICO - AXO M <
FROG J - MYTO

M1 - Motoréducteur [ Q [ Ne——
retardé en phase M
douverture, F4000 - FAST

3
FERNI - FROG E < I

=Blanc HHH

= Marron M ONENC| + E
= \Vert
Dispositifs de signalisation et d'éclairage
Clignotant de mouvement. - Clignote durant .~ Lampe d’accueil. - Lampe extérieure pour
. lesphases d'ouverture et de fermeture du portail. ~ augmenter |'éclairage dans la zone de manceuvre
* _ ALTERNATIVE - Voir fonction [T. Accueil] dans le menu
[REGLAGE TEMPS].

Lampe cycle. - Lampe extérieure pour aug-

menter |'éclairage dans la zone de manceuvre :

Voir fonction [Lampe E] dans le menu A
[FONCTIONS]. Lampe témoin portail ouvert.
- Signale la position du portail
ouvert et s'éteint lorsque le portail
est fermé.

| T
e mmeones  BEEEEEEEEEEEEEEE

10_5= 24V - 3 W max. 1011 TS EE3ES1 2 3 3 4 5 7 CXCY CZ‘




Dispositifs de commande

Bouton d'arrét (contact N.F).

- Pour commander 'arrét du portail avec désactivation du cycle de fermeture
automatique. Pour la reprise du mouvement, appuyer sur un bouton de
commande ou sur la touche de |'émetteur.

L S’il n’est pas utilisé, désactiver le contact dans le menu

[FONCTIONS] — [Arrét Total].

Sélecteur a clé et/ou bouton d'ouverture (contact N.O.).

- Pour commander I'ouverture du portail. o——— N
—— >
Sélecteur a clé et/ou bouton d'ouverture partielle (contact N.0.). \‘\|
- Voir menu [REGLAGE TEMPS] — [Ouv.partielle]. o———> |’I
—
>
Sélecteur a clé et/ou bouton de fermeture (contact N.0.).
- Pour commander la fermeture du portail. ® >
Sélecteur a clé et/ou bouton pour commandes (contact N.0.).
- Pour commander I'ouverture et la fermeture du portail. ®
- Voir menu [FONCTIONS] — [Commande 2-7]. — /

HHHEHH HEEHH

1011 TSEE3EST 2 3 8P 4 5 7 CXCOYCZ]

N pvant I'insertion d'une carte enfichable (ex. : AF, R700), il EST OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION et de
déconnecter les éventuelles batteries.

reconnaissance du capteur
transpondeur ou du lecteur de
cartes.

L) Installer la carte de
décodage R700 pour la
[

FC | B1 B2 | S1 GND| > <

Transponder o lettore
di tessere
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Dispositifs de sécurité

Delta Dir/DeltaS
RX X
+ - + - -
‘1011NOC NC‘ 1011 . 10 2 TX G NC
20 20000

i
il

l— )
MMEEEEEME

W0MTSEEETT 23

T

oo Q)

]
MEEEEEEME

1011 TSEEEIT 23

o

Toxona

Connexion photocellules (contact NF) - Voir menu [FONCTIONS] — [entrée CX], [entrée CY] ou [entrée CZ] pour
associer un mode de fonctionnement a chaque entrée.
1) En cas de non utilisation des contacts CX, CY et CZ, les désactiver durant la phase de programmation.

+ -
10 11

. 1011NOC NC
20000

20

3 7 CXCY CZ

[T

+_
10 2 TX C NC

X 2

B

MEPEELTE

1011 TSEEEIT 23

]

7 CXCY CZ

Connexion photocellules pour Fonction test de sécurité - Voir menu [FONCTIONS] — [Test Sécurité] pour activer la
fonction et choisir les photocellules qui devront I'effectuer.
L) En cas de non utilisation des contacts CX, CY et CZ, les désactiver durant la phase de programmation.

DFWN

C NO NC

SISIS

HHHEHHHAE

1011 TSEEET1T 2 3

85

DFI+DFWN
V12V oy T 7 G NONC| [C NOWG
@@@@@@@ @@@

MMEEEEEME

011 TSEEET 2 3

Connexion bords sensibles (contact NF) - Voir menu [FONCTIONS] — [entrée CX], [entrée CY] ou [entrée CZ] pour
associer un mode de fonctionnement a chaque entrée.
En cas de non utilisation des contacts CX, CY et CZ, les désactiver durant la phase de programmation.




ACTIVATION DE LA COMMANDE RADIO

Antenne et carte de radiofréquence AF

@ Connecter le cable RG58 de I'antenne aux bornes

spécifiques.

© Insérer la carte de radiofréquence sur la carte
électronique APRES AVOIR MIS HORS TENSION.
N.B. : la carte électronique reconnait la carte de
radiofréquence uniquement lorsqu'elle est alimentée.

Eventuelle sortie du deuxiéme canal du /O—
récepteur radio (contact NO). © o—o
Portée contact : 500 mA - 24 VDC

Pour la mémorisation d’émetteurs, cartes a bande magnétique ou transpondeurs, voir le menu [UTILISA-
TEURS], les sous-menus correspondants et les détails aux pages suivantes.
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Description des commandes de programmation

Ces symboles </ indiquent La touche ENTER permet de/d" :
la ligne activée dans laguelle - entrer dans les menus
naviguer et/ou a modifier. - confirmer et mémoriser la valeur configurée.

La touche ESGC permet de/d" :
- sortir des menus

ESC < >  ENTER
- annuler les modifications
@ @ @] Les touches </ > permettent de/d’ :
- se déplacer d'une option de menu a l'autre
- augmenter ou diminuer une valeur.

ENTER  Pour entrer dans le menu, < > ENTER

maintenir la touche ENTER Pour choisir une option de menu, se
enfoncée pendant au moins une ~\/ —\ déplacer a I'aide des fleches </ > et "

seconde. confirmer par ENTER

i\ 1 11

...pour sortir du menu, attendre
30 secondes, ou appuyer sur ESC
, jusqu'a ce que la page initiale
apparaisse.

< > ENTER

Utiliser les fleches </ > également
~\/ =\ pour se déplacer dans les sous- VA

menus et confirmer par ENTER

< > ENTER

Pour augmenter ou diminuer une
= ~\ valeur, se servir des fleches </ > et Z=
4 confirmer par ENTER

Il




L) IMPORTANT ! Commencer la programmation par [Type Moteur], [Nbre Moteurs], [Arrét Total] depuis le menu
[FONCTIONS] et [Auto-apprentissage Course] depuis le menu [ENCODEUR].

Menu 1er niveau Menu 2e niveau

Options Réinitialisation

[LANGUE] OO QOO OO0
[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] / [Frangais]
[Portugues euro]/[Portugues bras]

[FONCTIONS] OO QOO OO0

[Ferm.Automa-
tique]

[Act.Maintenug]

[Dét. obstacle]

[Test Sécurité]

[Préclignotement]

[Coup de bélier]

[Arrét Total]

[Entrée CX]

[Désactivée] / [Activée] [Activée]

['attente avant la fermeture automatique démarre quand le point de fin de course
en phase d'ouverture est atteint. Cette attente peut étre réglée entre 0 et 300 s.
L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, apres
un arrét total ou a défaut de tension désactive la fermeture automatique.
[Désactivée] / [Activée] / [En Fermeture] [Désactivée]

Les vantaux s'ouvrent et se ferment lorsque le bouton reste enfoncé. Bouton
d'ouverture sur le contact 2-3 et bouton de fermeture sur le contact 2-4. Tous les
autres dispositifs de commande, méme radio, sont désactivés.

[Désactivée] / [Activée] [Désactivée]
Quand les vantaux sont fermés, ouverts ou apres un arrét total, I'automatisme ne
bouge pas si les dispositifs de sécurité (photocellules ou bords sensibles) détectent
un obstacle.

[Désactivée] / [CX] / [CY] / [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] /
[CY+CZ] / [CX+CY+CZ]

La carte controle le bon fonctionnement des photocellules avant chaque commande
d'ouverture ou de fermeture.

[Désactivée] / [Activée] [Désactivée]
Apres une commande d'ouverture ou de fermeture, le clignotant connecté sur 10-E
clignote avant de commencer la manceuvre.

Pour la configuration de la durée, voir [T. Préclignotement] dans le menu
[REGLAGE TEMPS].

[Désactivée] / [Fermeture] / [Ouverture] / [Ouverture-Ferme-
ture

Avar]1t chaque manceuvre d'ouverture et de fermeture les vantaux poussent contre
la butée pour faciliter le déblocage de la serrure de verrouillage électrique, pour
le réglage du temps de poussée sélectionner [T. Coup de bélier] dans le menu
[REGLAGE TEMPS].

[Désactivée] / [Activée] [Activée]

Arrét des vantaux avec désactivation de I'éventuelle fermeture automatique ;
pour reprendre le mouvement, utiliser le dispositif de commande. Le dispositif de
sécurité doit étre connecté sur 1-2.

[Désactivee] / [C1]/[C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C1]

[Désactivée]

[Désactivée]
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Menu 1er niveau Menu 2e niveau

Options Réinitialisation

[Entrée CY]

[Entrée CZ]

[Poussée Ferm.]

[Serrure]

[Type Serr]

[Config.]

Sélection du mode de fonctionnement du dispositif connecté.

Pour photocellules :

- C1 Réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture des van-
taux, I'ouverture du contact provogue I'inversion du mouvement jusqu'a I'ouverture
totale ;

- C2 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture des vantaux,
I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement jusqu'a la fermeture
totale ;

- C3 arrét partiel. Arrét des vantaux en mouvement avec fermeture automatique
(si la fonction de fermeture automatique a été activée) ;

- C4 attente obstacle. Arrét des vantaux en mouvement avec reprise du mouve-
ment apres élimination de |'obstacle.

Pour bords sensibles :

- C7 réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture des
vantaux, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement jusqu'a
I'ouverture totale ;

- C8 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture des vantaux,
I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement jusqu'a la fermeture
totale.

[Désactivée] / [C1]/[C2] / [C3] / [C4]/ [C7]/[C8] [C3]

Voir [Entrée CX]

[Désactivée] / [C1]/[C2] / [C3] / [C4]/ [C7]/[C8] [C2]

Voir [Entrée CX]

[Désactivée] / [Activée] [Désactivée]

A la butée de fin de course en phase de fermeture, I'automatisme pousse les
vantaux jusqu'a la butée pendant quelques secondes.
[Désactivée] / [Fermeture] / [Ouverture] / [Ouverture-Ferme-

ture]
Pour choisir la commande & laquelle associer le déblocage de la serrure de

verrouillage électrique.
[Impulsionnelle] / [Continue] [Impulsionnelle]
Configuration du type de serrure de verrouillage électrique :

- serrure de verrouillage électrique impulsionnelle, son activation dure
quelques secondes avec portail ouvert et fermé. Le temps d'activation est réglé
par le biais de la fonction [T.serr)]

- serrure de verrouillage électrique continue, son activation dure tout au long
de la manceuvre d’ouverture et de fermeture.

[FC temporisé] / [Fin de course] / [Ralentissement] / [FcOuv-
RalFer] / [ENCODEUR]

[Fermeture]

[ENCODEUR]



Menu 1er niveau Menu 2e niveau

Options Réinitialisation

[Fin de course]

[Commande 2-7]

[Lampe E]

[Sortie B1-B2]

Configuration des ralentissements a I'ouverture et a la fermeture.
e [Ralent.]* Ralentissements en phase d'ouverture et de fermeture.
o [FcOuv-RalFer]* Fin de course a I'ouverture et ralentissement a la ferme-
ture.
o [ENCODEUR] Gestion des ralentissements, détection d’obstacles et
sensibilité.
o [FC temporisé] Fin de course temporisé.
e [Fin de course] Fin de course en phase d'ouverture et en phase de
fermeture.
* Ralentissements configurables avec la fonction [T. ral.] dans le menu
[CONF.COURSE]
[N.F./N.OJ] [N.F]

Configuration des fins de course comme contacts normalement fermés ou
ouverts.

LI Cette fonction n’apparait qu’en cas de sélection de I'option [Fin de course],
[FcOuv-RalFer] ou [Ralent.] par la fonction [Config.].

[Ouverture-Fermeture] / [Ouv. Arr. Ferm.] [Ouv.-Ferm.]
Configuration du contact 2-7 en modalité pas-a-pas (ouverture-fermeture) ou
séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét).

[Feu] / [Cycle] [Clignotant]
Configuration du dispositif connecté sur 10-E.

Lampe extérieure en modalité :

- Cycle, cette lampe reste allumée du début de I'ouverture du vantail jusqu'a la
fermeture totale (y compris le temps de fermeture automatique). A défaut d'activa-
tion de la fermeture automatique, elle ne reste allumée que durant le mouvement.
[Monostable] / [Bistable] [Monostable]

Configuration du contact B1-B2 en modalité Monostable (bouton) ou Bistable
(interrupteur).

[CONF.COURSE]

OO0 GO OOOOOOOOOOOE SOOI

[Type Moteur]

[Vit. Manceuvre
%]

[Vit. Ral. %]

[Départ Ral.]

[FROG-F4024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTOQ]
[AXQ] / [FAST] / [FERNI] / [ATI]
Configuration du modéle d’automatisme pour portails battants associé a I'armoire.

[FROG-F4024E]

B cooooo [100%)] [100%]
Réglage de la vitesse de manceuvre, calculée en pourcentage.

[10%] ...... [50%] [50%]
Réglage de la vitesse de ralentissement, calculée en pourcentage.

[Désactivée] / [Activée] [Désactivée]
Apres chaque commande d’ouverture ou de fermeture, les vantaux se déplacent
initialement & une vitesse réduite pendant quelques secondes.

[Sens.Ampérom.] [Désactivée] / [Activée] [Activee]
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Menu 1er niveau Menu 2e niveau

Options Réinitialisation

[Ampérom.
Course]

[T.ral]

Sensibilité de la détection des obstacles.

Cette fonction n'apparait pas en cas de configuration [ENCODEUR] dans le
menu [Config.]. Dans le cas contraire, et en présence d’un obstacle, la fonction
intervient, selon la configuration, de la fagon suivante :

- [FC temporisé] permet d’effectuer I'arrét des vantaux durant la manceuvre ;

- [Fin de course] permet d’effectuer I'inversion des vantaux durant la manceuvre ;
- [Ralent.] permet d’effectuer I'inversion des vantaux durant la manceuvre et
I'arrét durant le ralentissement ;

- [FcOuv-RalFer] permet d'effectuer I'inversion des vantaux durant la manceuvre
et I'arrét uniquement durant le ralentissement en fermeture.

Avec fonction désactivée, permet I'arrét des vantaux au dépassement du seuil de
courant maximum.

[feoooooo0o0y] [[oeee0000q]
Réglage de la sensibilité ampérométrique.

Il est nécessaire d'activer la fonction [Sen.Ampérom].

[0g]...... [30 ] [20 9]

Temps de ralentissement du vantail avant chaque fin de course.

Cette fonction n'apparait qu’en cas de configuration des ralentissements,
[FcOuv-RalFer] ou [FC temporis€] par la fonction [Config.].

[ENCODEUR] OO GO OO OOL GOOOOOOD

Visible uniquement lorsque la fonction correspondant est sélectionnée dans [Config.] au menu [FONCTIONS]

[Sensibilité]

[Sensib. Course]

[Sensib. Ral.]

[Ral. Enc.]

[Ral. OUV. %]

[Ral. FER. %]

[Rapp. FER. %)]

[Rapp. OUV. %]

[Activée] / [Désactivée] [Activée]
Sensibilité de la détection des obstacles.

[_oooooooo+] [.oooooooo+]

Sensibilité de la détection des obstacles durant la course (aussi bien a I'ouverture
qu’a la fermeture).
Il faut activer la fonction [Sensibilité] dans le menu [ENCODEUR].

[foeooooooy] [+00o000004]
Sensibilité de la détection des obstacles durant le ralentissement (aussi bien a

I'ouverture qu'a la fermeture).
I || faut activer la fonction [Ralent. Enc.] dans le menu [ENCODEUR].

[ON]/ [OFF] [ON]
Activation des points de ralentissement en ouverture et en fermeture.
[1%] ...... [40%)] [10%]

Réglage du point de ralentissement initial avant la butée de fin de course d'ouver-
ture, calculé en pourcentage de la course compléte.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Ralent. Enc.]
dans le menu [ENCODEUR].

[1%] ...... [40%) [10%]

Réglage du point de ralentissement initial avant la butée de fin de course de
fermeture, calculé en pourcentage de la course complete.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Ralent. Enc.]
dans le menu [ENCODEUR].

[1%] ...... [15%] [15%)]

Réglage du rapprochement initial avant la butée de fin de course de fermeture,
calculé en pourcentage de la course complete.

[1%] ...... [15%] [15%]



Menu 1er niveau Menu 2e niveau Options Réinitialisation

Réglage du rapprochement initial avant la butée de fin de course d’ouverture,
‘ calculé en pourcentage de la course complete.
[Auto-apprentis- [Confirmer ? (non)] / [Confirmer ? (oui)] [Confirmer ? (non)]

sage Course]
Réglage automatique de la course du portail (voir paragraphe AUTO-APPRENTIS-

SAGE COURSE).

[REGLAGE
OO SO OO OOOOOOOO
TEMPS] ©
[T.C.A] [0s]...... [300 g] [10 s]
Le temps d’attente avant la fermeture automatique démarre quand le point de
fin de course en phase d'ouverture est atteint. L'intervention des dispositifs de
sécurité en cas de détection d'un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de
tension désactive la fermeture automatique.
[T.C.A.partielle] [0§]...... [300 g] [10 8]
Comme [TCA], appliqué a I'ouverture partielle.
[Temps Fonction-
nement] [109] ...... [150 5] [90 5]
Temps de fonctionnement du motoréducteur en phase d'ouverture ou de ferme-
ture.
[T. Préclignote-
ment] [1s]...... [60 g 5]
Apres une commande d'ouverture ou de fermeture, le clignotant connecté sur
W-E clignote pendant le temps configuré avant de commencer la manceuvre.
[T. serr] [1s]...... [55] [25]
Temps d’intervention pour le déblocage de la serrure de verrouillage électrique
apres chague commande d’ouverture.
[T. Coup de bélier] [1 ] ...... [3] [19]
Temps de poussée des motoréducteurs contre la butée de fermeture et d’ouver-
ture aprés chaque commande.
[Ouv. partielle] 58] .euens [60 9] [109]
Temps nécessaire pour définir 'espace d’ouverture partielle souhaitée.
[T. Accueil] [605] ...... [300 5] [300 s
Pour configurer le temps d’allumage de la lampe d’accueil connectée sur 10_E3.
[UTILISATEURS] OO0 SO0 OO0 SO0

[Nouvel Utilisa-

teur]
Insertion utilisateurs (max. 250 utilisateurs) et attribution a chacun d'eux d'une
fonction a choisir parmi les fonctions prévues. Linsertion doit étre effectuée au
moyen d'un émetteur ou d'un autre dispositif de commande (voir paragraphe
INSERTION NOUVEL UTILISATEUR).
[Modifier Nom]
Pour modifier le numéro ou le nom utilisateur
[Mod. Code]
Pour modifier le code correspondant a une commande associée a un utilisateur.
[Fonc. Associée]  [2-7] / [Ouverture] / [B1-B2] / [2-3P] / [Désactivée] [2-7]
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Menu 1er niveau Menu 2e niveau  Options Réinitialisation

Pour associer une fonction de commande au dispositif mémorisé :
 [2-7] Commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) ou commande séquen-
tielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét).
 [Ouverture] Commande ouverture seulement.
 [2-3P] Commande piétonne ou partielle.
 [B1-B2] Sortie contact B1-B2.

[Supprimer Ut
Pour modifier le code correspondant a une commande associée a un utilisateur.

[Supprimer TOUS] [Confirmer ? (non)] / [Confirmer ? (oui)] [Confirmer ? (non)]
Pour éliminer tous les utilisateurs. Confirmer I'élimination par ENTER.

52;§?;rder [Confirmer ? (non)] / [Confirmer ? (oui)] [Confirmer ? (non)]
Pour sauvegarder les utilisateurs et les configurations de I'installation dans la
mémoire. Confirmer la sauvegarde par ENTER.

l[\}zlrfgi]rgger [Confirmer ? (non)] / [Confirmer ? (oui)] [Confirmer ? (non)]
Pour télécharger dans la carte électronique les données sauvegardées dans la
mémoire.

Si les cartes présentent des versions différentes, il n'est possible de téléchar-
ger que les utilisateurs.

[INFQ] OO OO OOOOOOOO
[Version]
Permet de visualiser la version du logiciel.
[Nbre Courses]
Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées.
[Msg. initial] WWW.CAME.IT
Permet de visualiser le message initial. Pour modifier le texte, appuyer sur ENTER
; Utiliser la touche ENTER pour déplacer le curseur en avant, ESC pour le déplacer
en arriere et </ > pour sélectionner la lettre ou le chiffre. Confirmer en appuyant
quelgques secondes sur ENTER.
[RaZ Systeme] [Confirmer ? (non)] / [Confirmer ? (oui)] [Confirmer ? (non)]
Pour réinitialiser les configurations d'usine. Confirmer la réinitialisation au moyen
de la touche ENTER.
[TEST MOT] OO OO SOOI

[OUVERTURE =>]

Pour contréler le bon sens de rotation du motoréducteur.

Maintenir enfoncée la touche < pendant quelques secondes et s'assurer que le
vantail effectue bien I'ouverture. En cas de sens de rotation incorrect, inverser les
phases du moteur.




Introduction nouvel utilisateur

1. Dans le menu [UTILISATEURS],
sélectionner [Nouvel Utilisateur].

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

> ENTER

000

4. ... le systeme demandera de
taper un code (émetteur, carte a
bande magnétique ou transpon-
deur).

Modification nom utilisateur

2. Sélectionner [Confirmer ?(oui)] et
appuyer sur ENTER pour confirmer.

002E

5. A la saisie du code, I'écran
affiche le numéro de I'utilisa-
teur avec le type de commande
meémorise...

3. Choisir la fonction a associer a
I'utilisateur. Appuyer sur ENTER pour
confirmer...

>  ENTER

mlalclel

6. ... ou en cas de code déja
mémorisé, I'écran affichera [Code
existant].

1. Dans le menu [UTILISATEURS],
sélectionner [Modifier Nom).
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

> ENTER

D00

3. Se servir des touches ESC/ENTER
pour passer d’'un caractere a l'autre et
les touches </> pour sélectionner la
lettre ou le chiffre.

> ENTER

ala(elel

2. Sélectionner le numéro utilisateur
ou le nom a modifier et appuyer sur
ENTER pour confirmer.

>  ENTER

008E

4. Confirmer en appuyant quelques
secondes sur ENTER.

> ENTER

0o0R
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Modification code

1. Dans le menu [UTILISATEURS], 2. Sélectionner I'utilisateur dont on 3. ... le systéme demandera de taper
sélectionner [Mod. Code]. Appuyer souhaite modifier le code et appuyer un code (émetteur, carte a bande
sur ENTER pour confirmer. sur ENTER. magnétique ou transpondeur).

> ENTER

DO0&

]

ENTER

u[ula[cl

4. ... ala saisie du code, I'écran
affiche le numéro de 'utilisateur avec
le type de commande mémorisé...

5. Sélectionner [confirmer ? (oui)] et
appuyer sur ENTER pour confirmer.

Fonction associée a I'utilisateur

1. Dans le menu [UTILISATEURS],
sélectionner [Fonct. Associée].
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

>  ENTER

NooR

3. Choisir la nouvelle fonction a
associer a I'utilisateur. Appuyer sur
ENTER pour confirmer.

ESC < >  ENTER

O8@E

2. Sélectionner le nom d'utilisateur
dont on souhaite modifier la fonction
et appuyer sur ENTER pour confirmer.

]

> ENTER

O08E

4. Sélectionner [confirmer ? (oui)] et
appuyer sur ENTER pour confirmer.

>  ENTER

(SRR



Auto-apprentissage de la course

A\ Avant de régler la course, s'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle et s'assurer de la présence
d'une butée d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la fermeture.

A Les butées d'arrét mécanique sont obligatoires.

Important ! Durant le réglage, tous les dispositifs de sécurité seront désactivés, sauf le dispositif d'ARRET TOTAL.

1. Dans le menu [ENCODEUR],

sélectionner [Auto-apprentissage

Course]. Appuyer sur ENTER pour 2. Sélectionner [Confirmer ?(oui)] et
confirmer. appuyer sur ENTER pour confirmer.

]

HEE]EN é@@%\

3. Le vantail effectuera une 4. ..le vantail exécutera ensuite une
manceuvre de fermeture jusqu'a la manceuvre d'ouverture jusqu'a la
butée d'arrét... butée d'arrét.
s
W _
a3

5. Au terme de la procédure I'écran
affichera le message [Auto-app.
Course 0K] pendant quelques

secondes.
Carte de mémoire
Pour mémoriser les données relatives aux Memory Roll
utilisateurs et a la configuration de I'installation de ]} Hﬂ =
maniere a ce qu'elles soient réutilisables sur une =
autre cartg electlronlgue. » o E VAR ESC
L) Aprés avoir mémorisé les données, il

vaut mieux enlever la Memory Roll durant le
fonctionnement de la carte électronique.

Z o

£ S
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MESSAGES D'ERREUR

Message Signification
[Encodeur - ERREUR], [Erreur !] Encodeur cassé ou connexion incorrecte.
[test Sécurité - ERREUR] Mauvais fonctionnement des dispositifs de sécurité.

Mauvais fonctionnement sur les contacts des
butées de fin de course

[Durée Cycle - ERREUR] Temps de fonctionnement insuffisant

Mauvais fonctionnement des dispositifs de sécurité
ou connexion incorrecte

SCHEMA GRAPHIQUE DES FONCTIONS ENCODEUR

Les zones de la course et les points de ralentissement et de rapprochement sont testés selon les paramétres des
Normes Techniques EN 12445 et EN 12453 en ce qui concerne la compatibilité des forces d'impact générées par le vantail

en mouvement.

[Fin de course - ERREUR]

[Sécurité - ARRET], [C1], [C3], [C4], [C7] ou [C8]

Vitesse normale

Ralenti *

Zone d'intervention de I'encodeur avec inversion du mouvement
Zone d'intervention de I'encodeur avec arrét du mouvement

= Point initial de ralentissement en ouverture [Ral. QUV. %]

= Point initial de ralentissement en fermeture [Ral. FER. %]

Point initial de rapprochement en fermeture [Rapp. FER. %]**
Point initial de rapprochement en ouverture [Rapp. OUV. %]
Butées d'arrét

OILoOMMmoOoO W >

* Minimum 600 mm par rapport a la butée d’arrét.
* Configurer le pourcentage de rapprochement [Rapp. FER. %] dans le menu [ENCODEUR] de maniére a obtenir une
distance entre 1 et 50 mm max. par rapport au point de butée d'arrét.

*



OPERATIONS FINALES

Fixation du couvercle

Apres avoir effectué les branchements électriques et la mise en fonction, mettre le couvercle sur les charniéres et le fixer
a l'aide des vis fournies.
Fermer et fixer définitivement le couvercle.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu
d’installation. Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et
peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.
D'autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances
polluantes. Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

REFERENCES NORMATIVES

CAME SPA déclare que ce produit est conforme aux directives de référence en vigueur au moment de sa production

Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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BAXKHbIE UHCTPYKL, MW NO BE3ONACHOCTU BO
BPEMS MOHTAXA
Ctporo cnepynTe BCEM UHCTPYKLUAIM NO
6€30MacHOCTH, MOCKONbKY HENPABUMbHbIA MOHTaX
MOXKET NPUBECTU K CEpbe3HbIM yBeubsiM. Mpexae
Yyem NPOAC/KUTb, BHUMATENLHO NpoYMUTaiiTE
o6Line npeaynpeXxAaeHns fAns nonb3oBarens,
npunaraemMble K aBTOMaTuKe.

e JlaHHbliA 60K YNPaBneHns npeaHasHadeH WCKIIOYATENbHO A8 BCTPOEHHOro
MOHTaXXa Wi MHTerpaLum B Apyrie MalvHbl Wiy YacTUYHO 3aBEPLLEHHbIE MaLLUHbI
N MEXaHU3Mbl 19 CO3AaHUSI MaLLUHBI, COOTBETCTBYIOLLEH TPeGoBaHNSIM [MpeKTHBbI
2006/42/CE. OkonyatenibHas cOOpKa [OSMKHA OCYLIECTBNATHCS B COOTBETCTBUW C
[npekTusoin 2006/42/CE 1 cOOTBETCTBYHOLLMMM FaPMOHU3MPOBAHHBIMI CTaHAAPTAMA.
BBUAY BbILLIECKA3aHHOMO BCE OrepaLym, on1caHHbe B JaHHOM PyKOBOZCTBE, AOMKHbI
BbIMOMHATHCA  MCKIOUUTESNBHO  KBANMMULMPOBAHHBIM 1 OMbITHBIM  MEPCOHANoM  ®
310 M3Oenne [OMKHO 1CMONb30BaTHCH MCKMOUMTENBHO MO HadHaveHwo. Jloboe
Lpyroe npuMeHeHne paccmatpusaetcs kak onacHoe. CAME S.p.A. He HECET HUKaKOW
OTBETCTBEHHOCTM 32 YLLEeP6, HAHECEHHBIV HEMPABUIbHBIM, OLLIMOOYHBIM 1 HEOPEXHbBIM
UCnonb3oBaHnem 13anenust @ [lepel YCTaHOBKOWM aBTOMATWKYA, YOEOUTECH B TOM,
YTO MOABVKHOE OrpaX«[eHWe HaxoauTcs B MCMPABHOM MEXaHUYECKOM COCTOSHIN,
cOanaHcMpoBaHo, KOPPEKTHO OTKPbIBAETCS M 3aKPLIBAETCS: B MPOTMBHOM Crlyyae
CrefyeT NpUoCTaHOBITL PaboThl 10 0GECMEYEHIS MOMHOMO COOTBETCTBIA TPEOOBAHNSAM
TEXHUKK 0e30macHocT e  YOeauTecb B HEBO3MOXHOCTYM 3aCTPEBaHWA MeXy
MOZBVKHBIM OFPXAEHUEM 1 OKPYXAIOLLIMMU (DKCUPOBAHHBIMIA YacTSMU B Pe3ysbTare
OBVKEHNS OrpaXk AeHIs @ BrIoK ynpaBneHns He MOXKET VCMO0b30BaTHCS C OrPaXAEHEM,
CHAOXXEHHbIM MELLIEXOAHOV KaNUTKOIA, 32 UCKIKOYEHEM TON CUTYaLWMI, KOTfia ABVXKEHME
OrPaXXAEeHNs BO3MOXHO TOSIbKO MpK YCIOBUM 06ECMeveHns 6e30MacHor0 MosioKeHms
KaNUTKI ® YOeauTech B TOM, YTO YCTPOACTBO OyET YCTAHOBMIEHO B MECTE, 3aLLMLLEHHOM
OT BHELLIHVX BO3LE/CTBIIA, 11 3aKPEMJIEHO HA TBEPLOMN, POBHOV MOBEPXHOCTH; MPOBEPLTE
TaKXe, 4To0b! OblK NOATOTOBMEHbI NOAXOASLLME KPEMNEXHbIE 31EMEHTL ® HeobX0oanMo
BbIMOMHATL MOHTAX, MPOBOAKY KaGenei, aNeKTpUYecKue MOAKMOYEHUS 1 HANafKy
CMCTEMbl B COOTBETCTBUW C YCTaHOB/EHHBIMI MpaBuiami, Mepamn 6e30MmacHOCTH
COOTBETCTBYHOLLMM MCMO/b30BAHIEM, YKA3aHHBIMI B TEXHUYECKOW [OKYMEHTALMN Ha
3711 ToBapbl ® [poBepbTe, YTOOLI YKa3aHHbIM AuanasoH Temneparyp COOTBETCTBOBA
Temneparype OKPY)XXaloLLei Cpedbl B MecTe YCTaHoBKW e Orpaaute BECb Y4acTOK
PabOThI aBTOMATUKIA [/191 NPEAOTBPALLIEHIS JOCTYNA HA HEro0 NOCTOPOHHIX, B YaCTHOCTM
HECOBEPLLIEHHONETHMX 11 IETEN ® PEKOMEH/YETCS CMOMb30BATh HAZIeXaLLmMe CPeacTBa
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3alMThl BO 130EXKAHME BO3HWUKHOBEHMS OMACHOCTU MEXaHWYECKOrO MOBPEXEHNS,
CBSI3aHHbIX C MPUCYTCTBIEM NIKOAEN B 30HE Pab0ThI aBBTOMATUKIA. HEOOX0AMMO NPpeaynpeanTb
000 BCEX OCTATOYHbIX PUCKAX C MOMOLLBIO CrieLmasnbHblX CUMBOSIOB, PACTONOXMB UX Ha
BMIHOM MECTE, 1 [I0X0A4MBO OOBSCHUTH UX KOHEYHOMY M0fb30BaTeNto @ [10 3aBepLLeHm
YCTAHOBKY CUCTEMbI MPUKPENITE K OrPaXKAEHNI0 MacnopTHYtO Tabnnyky ® Bee ycTponcTea
YMPABMEHNS U KOHTPONS [OMKHbI YCTAHABMMBATLCSA HA BUOHOM MECTE, Ha Ge30macHoM
PACCTOSAHN OT 30HbI ABVKEHNS OrpaMeH!s, 11 [OMKHbI ObiTb HELOCATaeMbI 1S HEro ®
32 VICKIK04EHNEM YTpaBeHNs C MOMOLLbHO CENeKTopa (KOA0HAO0PHO KNaBMaTypbl, KIua,
MPOKCUMUTK-YCTPOICTBA) YCTPOWCTBA YNpaBNeHns B pexume «[IpucyTcTBue oneparopa»
JOMXHbI PacnonaratbCs Ha BbICOTE HE MeHee 1,5 MeTpa 11 B HEAI0CTYMHOM A1 MOCTOPOHHIX
MecTe ® [lpoM3BOANTENb CHAMAET C CE0S BCSKYIO OTBETCTBEHHOCTb 3a UCMO/b30BaHNE
HEOPUrMHATbHbIX U3AESNIA, YTO CPEaV MPOYEro MoAPA3yMEBAET CHATVE U3LENNS CrapaHTv @
Bce ycTporicTBa ynpasnieHns B pexxume «[IpucyTCTBUS oneparopa», NOAKMYEHHbIE K O/10KY
YMPaBMEHNs, AOMKHbI pacronaratbCs B MECTAX, YAaneHHbIX 0T MOABVKHbIX MEXaHU3MOB,
HO 06ECMeYMBALOLLIMX XOPOLUMIA 0630P 30HbI [BUXKEHIS aBTOMATUKK @ YOeauTech B TOM,
4YTO aBTOMATVKA OblNia MPaBWIbHO OTPErynMpOBaHa, M YTO YCTPOACTBA 6GE30MACHOCTH,
TaKMe Kak CucTeMa pyyHou pasbrokupoBKY peykTopa, paboTalT KOppekTHo @ Ecnn
Kabeslb 3NEKTPONUTAHUS NOBPEXAEH, OH [IOMKEH OblTb 3aMEHEH (DPMOV-M3rOTOBUTESNEM,
YNONHOMOYEHHBIM ~ LIEHTPOM ~ TEXHUYECKON  MOAAEPXKKA WK KBAM(ULIMPOBAHHBIM
MepcoHanoM BO 130eXaHue Mobbix PUCKOB ® YOEOWUTeCh B OTCYTCTBUW HAMPsHKEHNs
ANEKTPOMNUTaHNS Nepes, BbIMOMHEHNEM MOHTAXHbIX PaboT ® INEKTPUYECKIME Kabenm
JOMXHbl MPOXOANUTb YEPE3 CalbHUKI U HE [OMKHbI COMPUKacaTbes C KOMMOHEHTAMM,
HarpeBatoLLMICA B XOfe AKCryatauum @ [1ng noaKmoYeHnst K CETU ANEKTPONUTaHNs
HE0OX0/VIMO NPeayCMOTPETH aBTOMATUYECKIAIN BbIKIKOHATESb, 00ECMEUMBAIOLLINIA 3ALLNATY OT
nepeHanpshkerus lll ctenermn © Ecnn 610K ynpasneHus UCNonb3ayeTes 1 aBToMaTu3aLm
OrpaXKJEHU B XMIOM CEKTOPE, MPUKPENUTE HA BWOHOM MECTe WK PSLoM CO BCEMM
YCTPONCTBAMM YNPABNEHUS 3HAKW, NPEAYNPexJatoLLre 00 0nacHOCTY 3acTpesaHms. Mocne
MOHTaXa yOeaMTECh B TOM, Y4TO aBTOMATVKA HadjiexaliM 00pa3oM OTPerynMpoBaHa,
W YTO MPW COMPUKOCHOBEHIN MOABVXKHOIO OrpaX/eHns ¢ NpeaMeToM BbICOTOM 50 MM,
PACTONOXEHHBIM Ha JOPOXXHOM MOKPbITIW, ABTOMATVKA MEHSIET HAMpaB/ieHe ABVKEHNS
WK TIO3BONAET C JIErKOCTbKO OCBOOOAWTH MPOXOZ OT MpeaMmeTa (Ans aBTOMaTuku, B
KOTOPYIO BCTPOEHA CUCTEMA 3aLLNTHI OT 3aCTPEBAHNS, 3aBUCALLASA OT KOHTaKTa C HUXKHUM
MpounEM NOABMXHOTO OrpaxxaeHus). YOeauTech B TOM, YTO MOABIKHOE OrpaXaeHIe He
BbIXOAWT Ha OOLLIECTBEHHYIO MELLIEXOAHYH0 30HY UK [IPYryio A0POry @ XpaHUTe MHCTPYKLIMIO
B Marke C TEXHUYECKOW JOKYMEHTALMEN BMECTE C MHCTPYKLMAMM Ha Ipyriie YCTPONCTBA,
VCTIOMb30BAHHbIE [1/151 CO3AaHNS 3TON aBTOMATUYECKON CUCTEMbI. PEKOMEH/YETCS nepeaarh
KOHEYHOMY MOMb30BATENMO BCE WHCTPYKLMM MO 3KCTyatauun NPoayKLmMW, M3 KOTOPOW
COCTOUT KOHEYHas MaLLmHa.



YCJIOBHbIE 0603HAYEHUA

ITOT cMMBON 0603HAYaeT pasfen, TPEOYIOLLMIA 0C060r0 BHUMAHUS.

/N 9T0T CMBON 0603HAYAET Pas3fieN, CBA3AHHbIN C BONPOCaMU 6e30MaCHOCTY.

= 9TOT CMMBO/ 0603HaYaET pasaen, NpeaHa3HaueHHbI Ans 03HAKOMIEHUS KOHEYHOrO NOMb30BaTenNs.
Bce paamepbl npuBefAEeHbl B MM, €CJIN HE YKa3aHO UHOE.

ONMUCAHUE

MHoroyHKLMOHaNbHbIA GNOK yNpaBneHns Ans 0fHOCTBOPYATbIX pPacnallHblX BOPOT C AMCTIIEEM U (YHKLIAEI camo-
LMarHOCTUKM YCTPOICTB 6E30MacHOCTY.

YcTaHoBKa (YHKLIIA BXOAHBIX/BbIXOHbBIX KOHTAKTOB, PEXUMOB PaboThl U PErYNNPOBOK OCYLLECTBASETCS C NOMOLLbIO
rpaduyeckoro aucnnes.

Bce noaknoyYeHns 3alyLieHbl NNaBKUMY NPELOXPAHNTENSMU.

HasHayeHue
Mopgenb ABTOMATUKA
LJ14 AMICO - AXO - F4000 - FAST - FERNI - FROG - FROG J - MYTO

3anpeLuaeTcs UCNoONb30BaTh M3JENNE HE MO HA3HAYEHMIO 1 YCTaHaBAWBATb €ro MEeToAami, OTIINYHBIMU OT
OMMCAHHbIX B HACTOSILLEN MHCTPYKLN.

TexHnyeckue xapakTepucTukn Ta6nuua npegoxpanutenei
Mopnenb Z1.J24 Z1.J24
Knacc 3awmtsl (IP) 54 3aupiaemas uemb HomuHasbHbIi
Hanpspkerue anektponutanms (B, 50/60 230 DK
i = BxopHoit (LINE-FUSE) 16A
?E/I;)Kc. MOLLIHOCTb aKceccyapos npu 24 B 50 Mnata BOARD) 630 MA
MoTpe6nenue B pexuMe oxuaanus (BT) 5 Axceccyapl (ACCESSORIES) 2A

. 10A-250B
Makc. mowHocTs* (BT) 250 06,322
[nanasoH pacoynx Temneparyp (°C) -20 — +55 Motop (MOTOR) UFG632310
Marepuan ABS (Ko 3anyactu

119RIR316)

Knacc usonsum I 3nexTpoaamok (LOCK) 315A

* CymmapHast MOLLHOCTb NOAKIOYEHHbIX MOTOPOB
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OCHOBHblE KOMMOHEHTbI

N —

TpaHchopmarop
CBETOANOAHbII MHAMKATOP HANNYUSA

ANEKTPONUTAHNA

LNucnnen

T2 No Ok w

— O

cyuTbiBaTena

Pasbem ans kapTbl namsTy
KHOMKM NporpaMmmpoBaHus
CBETOAMOAHBI MHAMKATOP NPOrpaMMUPOBaHUS
PerynupoBka nofAcBeTKN aucnnes
Pasbem ans nnatel R700
Pasbem ans nnatbl pagmonpuemHuka AF
. KOHTaKTbl NOAKMIOYEHS @HTEHHbI
. KOHTaKTbl NOAKMIOYEHNS NPOKCUMUTY-

12.
13.

14.
. KoHTaKTbl NOAKNI0YEHNS NPUBOL0B
16.
17.
. MpepoxpannTens nnatsl
19.
20.
21.

KOHTaKTbl NOAK/IOYEHNS KOHLEBbIX BbIKNIOYaTENEN
KOHTaKTbl NOAK/IOYEHNS YCTPOIACTB YNpaBAeHUs 1
6€30MacHOCTM

KOHTaKTbl NOAKMIOYEHNS 3HKOAEPa

KOHTaKTbl 371eKTpONMTaHNS
BxoaHown npegoxpanuTens

MpefoxpaHuTesNb 3NeKTPo3amMKa
MpefoxpaHuTeNb ABUraTens
MpefoxpaHuTeSNb aKCeccyapos

@@

@
© Q
) 20 1=
0
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[abapuTHbIE pasmepbl

# 3
g 8
120
215 240 145
I 1

YCTAHOBKA

Tun u MUHUManbHOE ceyeHne Kabenei

JnuHa kabens

Mopknioyenmne

A <20m 20<30m
InekTponu1TaHue 6roka ynpasneHus 3Gx1,5Mm 3Gx2,5Mm

CMOTPUTE TEXHUYECKYIO JOKYMEHTALMIO
IneKTponuTaH1e MoTopa Ha COOTBETCTBYIOLLME aBTOMATNYECKIE
CUCTEMBI.

YCTpOCTBa CUrHANM3aLmmn 2x0,5Mm?
YeTpoiicTBa ynpaBnexus 2x0,5 Mm?
YcTpoicTea 6€30nacHOCTH ((DOTOINEMEHTI) 2x0,5Mm?

Mpy  HanpsokeHun 230 B W NpUMEHEHUM CHApYyXW HEOOXOAWMO UCMONb30BaTh Kabenu Tuna
HO5RN-F, cootBeTcTBYtOLLME 60245 IEC 57 (IEC); B nomeLieHusx cneayeT ucnonb3oBath kabenn Tuna HO5VV-F,
cooTBeTcTBYtOWME 60227 IEC 53 (IEC). [ing anekTponuTaHus YCTPOMCTB HanpshkeHnem [0 48 B MOXHO
ycnonb3oBaTh Kabenb FROR 20-22 |1, cooTBeTcTBYtoL M EN 50267-2-1 (CEI).

[ins aHKoaepa ncnonbayiTte kabenb Tuna 2402C 22AWG annHoii 1o 30 M.

ns nogknioyerns yepes CRP ncnonbayiite kabenb Tuna UTP CATS anauuoii go 1000 m.

NS NOAKNI0YEHNs) aHTEHHbI MCMOMb3yITe Kabenb Tuna RG5H8 gnuHoi Ao 10 M.

Ecnn nnnHa kabens oTnn4aeTcs oT NpUBELEHHON B TabnuLie, ero CeveHne onpedenseTcs Ha 0CHOBaHNM
peanbHoro MoTpebneHns ToKa MOAKMKOYEHHBIMU YCTPOCTBAMW W B COOTBETCTBUM C  yKa3aHWsmiu,
coaepxatiumucs B Hopmatiee CEI EN 60204-1.

[ing nocnenoBaTeNbHbIX MOAKMOYEHNA, NPeaycMaTpUBaIOLMX BOMbLLYIO HArpy3ky Ha TOT Xe Y4acToK
Lienu, 3HaveHns B Tabnuue JOMKHbI GbITb NEPECMOTPEHBI C YYETOM peanbHbiX nokasaTeneil noTpebnexHns v
(haKTUYECKIX pPAcCTOSHMIA. [Py NOAKNIOYEHNM YCTPONCTB, HE PACCMATPVBAEMbIX B JAHHOM UHCTPYKLUW, CleayeT
PYKOBOLCTBOBATHCS TEXHUYECKOW JOKYMEHTAUMEN Ha COOTBETCTBYIOLLEE N3LENNe.
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WHCTPYMEHTbI U MaTepuansl

Mepen HaYanoM MOHTaXHbIX PaboT yOeaAMTECH B HANIMYNN BCEX HEOOXOAMMbIX MHCTPYMEHTOB 11 MaTepuanos, KOTopble
M03BONSIT NPON3BECTY YCTAHOBKY CUCTEMbI B MONHOM COOTBETCTBUM C EACTBYIOLLMMI HOpMami Ge3onacHocTi. Ha
PUCYHKE NpeAiCTaBeH MUHIMaNbHbIA HA60P UHCTPYMEHTOB, HEOOXOAMMbIX 1St MPOBEAEHUS MOHTAXHbIX Pa6oT.

MoHTax 610Ka ynpasneHus

Qycranosute  ocHosarne  6noka
yrpaBneHnss B 3aLUMLLEHHOM  OT
NoBpeXeHnit MecTe. PekomerayeTcs
1ICMONb30BATb BUHTBI C  BbIMYKJION
rOIOBKOV MOZ KPECT.

(2] lMpocBepnuTe npeaBapuTeNbHO
pa3MeyeHHbIE 0TBEPCTS.

Nnametp oTeepcTuii: @ 20.

A\ Byaste npeensHo 0CTOPOXHBI,
4TOObI HEe NoBpeauTb nnaty 6roka
ynpasnexuns.

© Berassre 5 OTBEPCTUS CanbHUKN
C rodpupoBaHHbIMKU Tpy6amun Ans
MPOBOAKN 3NEKTPUYECKNX KABENe.

O Cobepute neTnv NOS AABNEHNEM.

© BcrassTe neTav B KOPNYC (Cnipasa
K Cnesa no Bel6OpY) 1 3akpenute
VX C MOMOLLbKO NpUaragMbix

BUHTOB 1 Lanb. BbigBuraoTcs Ans
BpaLLeHMs.

N O

3




9JIEKTPMHECKUE NOAKJIIOYEHNSA

InekTponuTaHue

KOHTaKTbI 371eKTpONUTaHN

akceccyapoB ~/=24 B - Makc. O
MOLHOCTb: 50 BT

~2308B
50/60 'y

lMoaknioyeHne
3NeKTpo3amKa
(12 B, 15 Bt makc.)

HUEEELEEEEEEEEEE

1011 TS EE3 ES1 2 33P457CXCYCZ‘

MoaknoyeHne NPMBOAOB 6€3 KOHLEBbIX BbIKNlOYaTeNen

M1 - MNpueog ¢ 3amen- [ ] N €«<—
NEHHbIM OTKPbIBAHWEM.

M <«<—

M N ENC

MoaKnyeHne NPMBOAA 1 KOHLLEBLIX BbIK/lOYaTenei

M1 - Mpneog ¢ 3ames-
NEHHbIM OTKDbIBAHWEM.

B ¥ N

M N ENC

2 FA FC
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MoaknioyeHne npusonos ¢ IHKOJAEPOM

M1 - Mpueog ¢ 3ames- .;- E <«

JIEHHbIM OTKPbIBAHWEM. N ¢
AMICO - AXO M<<—
FROG J - MYTO

M1 - MpuBog, ¢ 3amep- N <
NIEHHbIM OTKPbIBAHUEM. .;- M
F4000 - FAST

B
FERNI - FROG 1

= Benbit D:QD:QD:Q

= KopuHeBblit

M N ENC|| + E
= 3enenblii
YcTpoincTBa CMrHanu3awmm u 0CBELLeHns

CvrvanbHas namna. muragT BO Bpems /. JlamnapononHuTenLHoro oceewweHns. - flavna
. OTKPbIBaHWS 1 3aKPbIBaHNS BOPOT. NS HapyXHOW YCTaHOBKM, NpefiHa3Ha4eHHas
£ B KAYECTBE ANIbTEPHATUBBI - ANa ynyylweHnsa ocBeLleHnsa B 30He nNpoesaa.

. Cm. dyHkumio [Courtesy Time] B MmeHto

Jlamna uyukna. - Jlavna Ansg HapyXHoi [SET TIMES]

YCTaHOBKM, NpeAHAa3HAYeHHAsS ANS YNy YLIEHNS '

0CBELLEHNs B 30He NPoe3aa: A A

Cmotpute yHkumio [E Light] B MmeH0 Jlamna-uHAUKaTop OTKPLITBIX (7

[FUNCTIONS]. BOPOT. YKa3blBaeT Ha T0, 4TO

BOPOTA OTKPbITbI; BbIK/OYAETCA
nocsne 3akpbiBaHmna BOPOT.

T
oo SR & = = o=

10.5 24 B - 3 BT vaK. 1011 TS EE3EST 2 3 3 4 5 7 CXCVCZ)




YcTpoiicTBa ynpasneHus

KHonka «GTton» (HopManbHO-3aMKHYTbIE KOHTAKTbI):

0CTaHaBMMBAET ABVDKEHUE BOPOT, MCKITKOYAst LIMKIT aBTOMATYECKOrO
3aKpbIBaHMs. YT0ObI BOPOTA BO30GHOBUIN ABIKEHNE, HEOOXOANMO HaXaTh \‘\I
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY ynpaBneHns nin nynsta [1y.

L] ECnun KOHTaKT He UCNonb3ylTCA, OTKIIOYUTE €0 B MEHIO

A
< /

[FUNCTIONS] — [Total Stop].

Knioy-BbiknioyaTenb U/Uim KHOMKA OTKPbIBaHMSA (HOPMaSIbHO-
Pa30MKHYTbIE KOHTaKTI): o———— AN

YNPaBnsoT OTKPbIBAHWEM BOPOT.

Knio4-BbIKn04aTeNb U/UAN KHOMKA YaCTUYHOTO OTKPbIBaHUS
(HOPMaSIbHO-PASOMKHYTHIE KOHTAKTbI): -

- Cm. meHto [SET TIMES] — [Partial open].

Knio4-BbIKn04aTeNb U/UAN KHOMKA 3aKPbIBAHUSA (HOPMAbHO-
PA3OMKHYTbIE KOHTAKTBI): ®
YMIPABNSIOT 3aKPbIBAHWEM BOPOT.

Knioy-BbIKno4aTenb U/UAn KHOMKa ynpaBneHus (HopMasibHo-
PA3OMKHYTbIE KOHTAKTBI):

YMIPABNSIOT OTKPbIBAHUEM U 3aKPbIBAHWEM BOPOT. ®

- Cmotpute merto [FUNCTIONS] — [2-7 command].

HHHEHH HEEHH

1011 TSEE3EST 2 3 8P 4 5 7 CXCOYCZ]

AN\ Mepes Tem kak ycTaHoBUTb NioByto NAaTy (Hanpumep: AF, R700), OTKIOYNUTE SNEKTPONUTAHUE 1 oTcoeauHuTe
AKKyMyNSTOPbI NPY X HANNYKUK.

(=]
ﬂ kit = L) BcTaBbTe nnaty aexkomepa
. £ R700 ans pacnosHasaHms

E HH HH S MPOKCUMUTY-CYUTIBATENS UAN
L CcyuTbIBATENS MArHUTHBIX KapT.

FC | Bt B2 | S1 GND| - <

Transponder o lettore
di tessere
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YcTpoiicTBa 6€30NacHOCTM

Delta Dir/DeltaS
RX X
+ - + - -
‘1011NOC NC‘ 1011 . 10 2 TX G NC
20 20000

i
il

l— )
MMEEEEEME

W0MTSEEETT 23

T

oo Q)

1011 TSEEEIT 23

— |
MEEEEEEME T
ool

MoakntoyeHne HoTo3NEMEHTOB (HOPMAbHO-PA3OMKHY ThIE KOHTAKTbI)
Input] unu [CZ Input] AN NPUCBOEHNS KAXXAO0MY BXOAY PeXMMa paboTbl.
L) Ecnv koHTaKTbl CX, CY 1 CZ He ncnonb3ytTes, OTK0YATE X MPK NPOrpaMMinpoBaHnn YHKLIA.

- Cm. MeHio [FUNCTIONS] = [CX Input], [CY

+ -
10 11

 —

. 1011NOC NC
20000

@0

—) L
LT T

+_
10 2 TX C NC

X 2

B

MEPEELTE

1011 TSEEEIT 23

]

7 CXCY CZ

OO/IKHbI BbIMOMHNATL TECT.

MopkntoyeHre hoToaNeMeHTOB ANs PYHKLM CaMOAMATHOCTMKM YCTPOICTB 6e30macHoCT - CM. MEHI0
[FUNCTIONS] — [Safety Test] ans akTusaLmm QYHKLUYM U BLIOOPA, KaKie POTO3NEMEHTbI U B KAKOM KONINYECTBE

L1 Ecnu KoHTakTbl CX, CY 1 CZ He UCnonb3yioTcs, OTKIYATE UX NPY NMPOrpamMMiupoBaHini MYHKLNA.

DFWN

DFI+DFWN

C NO NC

SISIS

HHHEHHHAE

1011 TSEEET1T 2 3

85

24V12V 0V ¢ 7 C NO NC

@@@@@@@

C NO NC

MMEEEEEME

011 TSEEET 2 3

MoaknioyYeHne YyBCTBUTENbHBIX NPOMUAEN (HOPMaNbHO-PA30MKHYTbIE KOHTAKTbI)
Input], [CY Input] unu [CZ Input] Ans NPUCBOEHUS KaXXOMY BXOAY PeXMMa paboTbl.
Ecnu koHTakTbl CX, CY 1 CZ He Mcnonb3ytoTes, OTKMOUMTE UX NPV NPOrpamMMUpoBaHin yHKLWIA.

- Cwm. meHio [FUNCTIONS] = [CX




AKTUBALIUA PARUOYNPABJIEHNA

AHTEHHa 1 nnaTa paguonpuemHimka AF

OI'Iop,KmquTe aHTeHHy kabenem RG58 K

COOTBETCTBYOLLIMM KOHTaKTaMm.

© OTKIOYNTE ANEKTPOMUTAHNE, npex e Yem
BCTABMTb NNaTty paanonpueMHinKa B padbem nnatbl
610Ka ynpasnexus.

BaxkHoe npumeyanue! Mnata ynpasnexus pacnosHaet
nnaty pafuonpuemMHKa npy NocneayoLem BKIYeH
3NEKTPONUTaHNS.

Bbixoz BTOPOro pajmokaHana pagnonpuemMHika /0—
(HopManbHO-Pa3oMKHyTbIE KOHTaKTb). © 0— O
MakcumanbHas Harpyska: 500 MA, =24 B

Lna 3anomMuHanus nynbtoB J1Y, MarHUTHbIX MAKU NPOKCMMUTU-KAPT cmoTpuTe MeHto [USERS], cootBeTCTBYI0-
LUvie MOAMEHIO 1 MH(OPMALMIO Ha CNELYIOLLNX CTPaHMLAX.

YKL
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OnucaHue yCTPONCTB NPOrpPaMMUpPOBaHus

9TN CUMBObI *. / ¥,

yKas3blBalOT Ha aKTUBHYIO
CTPOKY, KOTOPYHO MOXKHO
BbIGPATH UM U3MEHUTB.

KHonka ENTER cnyxut gns:
- BXOZ1a B MEHIO;
- NOATBEPXKAEHNS N COXPAHEHNS 3HAYEHMS
BbIGPAHHOr0 NapameTpa.

KHonka ESGC cnyxut ans:

ESC < > ENTER
- BbIX0Aa N3 MEHIO;
@] @] @] @ - OTMeHbI BblOOpa.

ENTER  YTOObI BONTY B MEHIO, HAXMUTE
kHonky ENTER v ynepxwsarite
€€ B 3TOM NONOXKEHNI HE MEHee
O[IHOW CEKYHAbI.

i* 1

..4TOObI BbIATW U3 MEHI0, NOAOXKANTE
30 cekyHa unu Haxmute ESG n
YAEPXMBANTe KHOMKY 10 Tex Nop, noka
He NOSBUTCS UCXOAHOE N306paXKeHMe.

KHonku </ > cnyxar ans:
- NepemMeLLieHs o MeHo;
- YBENMYEHNS NNN YMEHbLIEHUS 3HAYEHNS
BbIGPAHHOr0 NapameTpa.

< >

[ing nepemelLeHns Mexay
~\/ —\ MYHKTamI MEHK0 ucnonbaynte </ >,

a fns Boibopa — ENTER

]

ENTER

ENTER

[191 Nepexofa B NOAMEHIO HAXXMUTE
~ =\ </>unnoaTBepauTe NoCpeacTBOM V=
/

ENTER

]

ENTER

[ing yBeNn4eHNs ninm yMeHbLLIeHUa
“\/ ~\ 3HaueHus ncnonbayiTe </ >n &=

nogTeepanTe ¢ nomoulbto ENTER

Il




) BAXKHO! HaynuTe npoleaypy nporpamMmuposanus ¢ yHkuui [Motor Type], [No. of motors], [Total Stop] B MeHto
[FUNCTIONS] u [Travel Calibr] 8 meHto [ENCODER].

MeHto 1-ro MeHto 2-ro
YPOBHS YPOBHS

Onumm o ymonyanuio

[LANGUAGE] OO GO OOOOOOOOOOOO SOOI

[Italiano] / [English] / [Francais] / [Deutsch] / [Espafiol] /

[Portugues eurol/[Portugues bras] [English]

[FUNCTIONS] OO GO OOOOOOOOOOOO SOOI

[Auto Close]

[Maint. Action]

[Obstruc Detct]

[Safety Test]

[Preflashing]

[Ram jolt]

[Total Stop]

[CX Input]

[Disabled ]/[Enabled] [Enabled]

Oteyer BPEMeHN aBTOMAT4YeCKOro 3akpblBaHns Ha4MHaeTca ¢ MOMeHTa A0-
CTVIKEHIS NONOXEHNS «OTKPbITO». Bpems perynupyetcs B ananasoHe ot 0 10

300 ¢. DyHKLMS aBTOMATMYECKOr0 3aKpblBaHWs GIOKUPYETCS, ECAU B Pe3ynbTarte
06HapYXXeHNs NpensaTcTBIS cpabaTbiBatoT YCTPOCTBA 6830MacHOCTI, NOcne
MOMHOA OCTAHOBKM UNK B pesynbrate KpaTtkoBPeMEHHOIo aBapmMHoro OTKTH4YEeHNUsS
3NEKTPOCHAOXKEHNS.

[Disabled] / [Enabled] / [Closing] [Disabled]
OTKpbIBaHME 1 3aKPbIBaHE BOPOT OCYLLECTBASIOTCS MPY NOCTOSHHOM HaXKaTuu
KHOMKM ynpaBneHuns. KHoMKa ynpasnexist 0TKPbIBAHEM NOAKIIOYEHA K KOHTAKTaM
2-3, KHOMKa ynpaBneHus 3akpblBaHNEM NOAKIIOYEHa K KOHTaKTam 2-4. Tpu

3TOM BCE APYr1e YCTPOIACTBA YpaBieHus, BKYas nyfbThl AUCTAHLIMOHHOTO
ynpaBneHus, 3a6710KMPOBaHbI.

[Disabled ]/[Enabled] [Disabled]

Ecnu ycTpolicTBa 6€30MacHOCTM ((DOTOANEMEHTbI UK YYBCTBUTENbHbIE MPOdNN)
06HapYXVBAOT MPEMSTCTBUE MPY OCTAHOBEHHBIX, 3aKPLITBIX UV OTKPbITHIX
BOPOTAX, NPMBOZ OCTAHABNMBAET PaboTy.

[Disabled] / [CX] / [CY]/ [CZ] / [CX+CY] / [CX+CZ] / [CY+CZ] [Disabled]
/ [CX+CY+CZ]

lMocne KaX Lo KOMaHbl Ha OTKPbIBAHWE WM 3aKPbIBAHNE NiiaTa ynpaBneHms
MPOBEPSET NCMPABHOCTb (DOTOINEMEHTOB.

[Disabled ]/[Enabled] [Disabled]

locne KoMaHzb! OTKPbIBAHNS UMW 3aKPbIBAHIS CUTHANIbHAS NaMna, MOAKIIYeHHas
K 10-E, MuraeT nepef, Ha4yanom JBKEHS BOPOT.

[ins perynupoBKi BDEMEHW NPEABAPUTENBHONO BKITKOYEHNS CUTHAIBHOM Namb
cmotpute [Preflashing T] B meHto [SET TIMES].

[Disabled] / [Close] / [Open] / [Open-Close] [Disabled]
[pexze yem BbINOHUTL KOMaHZy Ha OTKPbIBaHWE 1 3aKpbIBaHue, BOPOTa AaBAT Ha
MEXaHNYECKI YNop B TeYEHE HECKOMBKIX CEKYHA, MOMOrast TeM CambiM OTKPbITb
9MEKTPO3aMOK (151 YCTAHOBKW BPEMEHN HaxaTus BbioepuTe [Ram jolt time] B
meHto [SET TIMES].

[Disabled ]/[Enabled] [Enabled]

[laHHas thyHKLMS NO3BOASET OCTAHOBITL BOPOTA C MOCAEAYIOLLIM CKITHOYEHNEM
LIIKa @BTOMATMYECKOTO 3aKpbIBaHWS. 1151 BO30BHOBNEHMS ABUXKEHNS BOPOT He-
06X0[1MO 1CMOb30BATL COOTBETCTBYIOLLEE YCTPONCTBO yNpaBNeHus. YCTPOICcTBO
0€30MacHOCTY MOAKITOYAETCS K KOHTaKTam 1-2.

[Disabled] / [C1] /[C2] / [C3] / [C4] / [C7]/[C8] [C1]
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MeHio 1-ro MeHio 2-ro
onuun Mo ymonyaxmio
YPOBHSA YPOBHS

BbI6Op pexxiMa paboThl MOAKIIOYEHHO0 YCTPOCTBa.
[ns (hOTO3NEMEHTOB:
- C1 OTKpbIBaHMe BO BPEMS 3aKPbIBaHNS. Pa3MblkaHNe KOHTAKTOB BO BPEMS
3aKpbIBaHUS BOPOT NPUBOAWT K M3MEHEHIIO HANPaBEHS ABVIKEHUS HA NPOTUBO-
MONOXHOE, BMOTb A0 MONHOMO OTKPLIBAHMS.
-- C2 3akpblBaHue B peXxnme 0TKPbIBaHMS. Pa3MbkaHne KOHTaKTa BO Bpemst
OTKPbIBaHIIS BOPOT MPMBOANT K I3MEHEHMIO HAMPABNEHNS IBIDKEHIS Ha MPOTVBO-
MONOXHOE, BMOTb A0 MONHOMO 3aKPbIBaHNS.
- C3 YacTnyHbiii cTon. OctaHoBKa BOPOT 1 HA4aso OTCYeTa BPEMEHM aBTOMATU-
YECKOro 3aKpblBaHus (ECnM ata yHKLKS Oblia BblopaHa).
- C4 06HapyxeHue npensaTcTBUS. BopoTa 0cTaHaBNMBAIOTCS Mpy 06Hapy-
KEHUN MPENSTCTBUS M BO30GHOBASIOT ABVXKEHWE MOCTE Er0 NCYE3HOBEHUS I
YCTPaHEHNS.
[Ins YyBCTBUTENbHBIX NPOUNEN:
- C7 OTKpbIBaHME B peXUME 3aKpbIBaHUS. Pa3MblkaHne KOHTaKTa BO BPEMS
3aKpbIBaHNS BOPOT NPUBOANT K U3MEHEHMIO HANPABNEHNS ABUXEHUS Ha
NPOTUBONOMOXHOE, BMIOTh [0 NOIHOTO OTKPbIBAHMS.
- C8 3akpbiBaHue B pexxume 0TKPbIBAHUSA. Pa3MblkaHne KOHTaKTa BO BpeEMS
OTKPbIBAHNS BOPOT NPUBOANT K U3MEHEHWIO HANPABNEHNS ABKEHNS HA
NPOTMBOMOJIOXHOE, BMOTh [0 NOIHOTO 3aKPbIBAHWS.

[CY Input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [C3]
Cm. [CX Input]

[CZ Input] [Disabled] / [C1] / [C2] / [C3] / [C4] / [C7] / [C8] [C2]
Cm. [CX Input]

[CI Thrust] [Disabled ]/[Enabled] [Disabled]
B KOHEYHOM TOYKE 3aKPbIBaHWS BOPOT NPUBO/b! BLIMOMHSIOT A0XMM CTBOPOK B
TEYEHIE HECKONbKIX CEKYHA.

[Lock] [Disabled] / [Close] / [Open] / [Open-Close] [Close]
[ins Bbi6opa pexxnuma ynpasneHns, KOTopomy 6yneT NprUcBoeHa pa36noK1poB-
Ka aM1eKTpo3amKa.

[Lock type] [Impulse] / [Cont.] [Impulse]
YCTaHOBKa TUNa aneKkTpo3amka:
- IMnynbCHbIN 3neKTPO3aMOK, cpabaThiBaOLLMIA NPU OTKPbIBAHWN 1 3a-
KpbIBaHNM BOPOT Ha HECKOMbKO CEKYHS. Bpems ycTaHaBnmBaeTcs QyHKunen
[Lock time].
- [locTosiHHasa paboTa 3aNeKTpo3amka; paboTaeT B TeYEHME BCEr0 BPEMEHN
IBVKEHUS BOPOT KaK NPy OTKPbIBAHUM, TaK W NPY 3aKPbIBAHNN.

[Config] [Time Lmt Switch] / [End stop] / [Slow down] / [Op LS-CI SI [ENCODER]

Dn] / [ENCODER]



MeHto 1-ro
YPOBHSA

MeHto 2-ro
YPOBHS

Oonuun Mo ymonyatuio

[End stop]

[2-7 command]

[E light]

[B1-B2 output]

HacTpoiika 3ameanerus npu OTKpbIBaHUN 1 3aKPbIBAHUM
e [Slow Down]* 3amepsieHre npy OTKPbIBAHWM W 3aKPbIBAHMM.

© [Op LS-CI SI Dn]* Cpa6atbiBaHue KOHLIEBOTO BbIK/IOUATENS OTKPbIBAHNS
11 3ame/iIeHNe NPY 3aKPbIBAHNY.

o [ENCODER] YnpaBneHue 3ameaneHiem, 06HapyXXeHuem npensTcTBuin n
YYBCTBUTENBHOCTbIO CUCTEMbI 06HAPYXEHNS MPENSTCTBHUIA.

e [Time Lmt Switch] OctaHoBka no 3aBepLUeHnn BpeMeHy paboTbl.

e [End stop] OcTaHoBKa B KpaiiHeM NONOXEHNN OTKPbIBAHMUS 1 3aKpbiBa-
HNS.
*3ameaneHne HacTpanBaeTcs ¢ NomoLLbio dyHKLumn [Slow down time] B MeHio

[GATE RUN SETTINGS]

[N.C./N.O] [N.C]

YCTaHOBKa KOHTAKTOB KOHLIEBbIX BbIKIO4ATENEN Kak HOpMasibHO-
PA30MKHYTbIX U HOPMabHO-3aMKHY ThIX.

L) 91a dyHKLMs 0To6paXXaeTcs TOAbKO B TOM Cilyyae, ecni BbibpaHa oaHa 13
onuui [End stop], [Op LS-CI SI Dn] unu [Slow Down] ans dyHkumm [Config].
[Open-Close] / [Op.- Stop-Cl.] [Open-Close]
Bbi6op pexxuma paboTbl KOHTAKTOB 2-7 MEX[y MOLLAroBbIM PeXXMMOM (OTKPbITh-
3aKPbITh) 1 NOCAEA0BATENbHBIM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITh).

[FI. light] / [Cycle] [FI. light]
HacTpoiika ycTponcTBa, MOAKMOYEHHOr0 K KoHTakTam 10-E.

Jlamna BHELLHEr0 OCBELLEHMS B PEXUME:

- Cycle: roput ¢ MOMEHTA Hayana OTKPbIBaHNS BOPOT [0 UX MOSHOMO 3aKpbi-
BaHNA (BKNIOYAS BPEMS aBTOMATWYECKOr0 3aKpbiBaHus). Ecnn dyHKLmMs as-
TOMATNYECKOr0 3aKpbIBaHNS He YCTAHOBMEHA, laMna ropuT TONbKO BO BPEMS
[JBVKEHUS aBTOMATUKM.

[Monostable] / [Bistable] [Monostable]

Bbi6op pexuma paboTsl KOHTaKToB B1-B2: MOHOCTabMAbHbINA (KHOMKA) UK
OMCTabUNbHbIN (NepeKYaTenb).

[TRAVEL CALIBR]

OO0 GO OOOOOOOOOOOE SOOI

[Motor Type]

[Travel Speed %]

[Slow Down
Speed %]

[Soft Start]

[Sensitivity]

[FROG-FA024E] / [FROG-J] / [FROG-FL] / [AMICO] / [MYTO] )
[AXO] / [FAST] / [FERNI] / [ATI] FCIE
YcTaHoBKa MOZENN aBTomMaTkn Ans pacnallHbiX BOPOT, I'IpMCBOSHHOVI 6J'IOKy
ynpaBneHus.

(50%] ...... [100%] [100%]
PeryﬂV]pOBKa CKOPOCTW ABMXXEHNA B NpoLeHTax

[10%] ...... [50%] (50%]
PeryﬂVIpOBKa CKOpPOCTW 3ameneHns B NPOLEHTaXx.

[Disabled ]/[Enabled] [Disabled]

CTBOPKM HAYMHAIOT ABIKEHIE C 3aMELNIEHHON CKOPOCTbIO B TEYEHME He-
CKOJIbKMX CEKYHL NPU OTKPbIBAHWUNW, TaK 1 NPU 3aKPbIBAHWN.

[Disabled ]/[Enabled] [Enabled]
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MeHto 1-ro MeHto 2-ro
YPOBHS YPOBHS

onuun Mo ymonyaxmio

[Travel Sens]

[Slw dwn sens]

YyBCTBUTENBHOCTH TOKOBOI CUCTEMbI 06HAPYXEHNS NPENATCTBUN

9Ta hyHKLMS HefoCcTyNHa, ecnu yctaHaBnueaetcst [ENCODER] B MeHio
[Config]; B npoTMBHOM CRy4ae npw 06HAPYXEHU MPENATCTBNS (DYHKLMS Cpa-
0aTbIBAET B 3aBICUMOCTY OT 3a/jaHHbIX HACTPOEK CNEeAYOLLMM 06pa3om:

- [Time Lmt Switch] ocTaHaBn“BaeT CTBOPKI BO BDEMS IBUXEHUS;

- [End stop] meHsieT HanpaBneHne ABIKEHNE CTBOPOK HA MPOTHUBOMONIOXHOE;
- [Slow down] MeHsieT HanpaBneH1e [BWKEHNS CTBOPOK BO BPEMS ABVXKEHMS 1
0CTaHaB/MBAET BO BPEMS 3aMELJIEHIS;

- [Op LS-CI SI Dn] meHsieT HanpaBneHue ABMXEHNS CTBOPOK BO BDEMS IBUXE-
HUS 1 0CTAHABNMBAET TONbKO BO BPEMS 3aMeANEHNS NPV 3aKpPbIBAHUN.

Ecnn aTa thyHKLMS OTKNK0YEHa, CTBOPKI 0CTAHABAMBAIOTCS NPU Neperpyske
Mo TOKYy.

[_oooooooo+] [_cocooooo+]
PerynnpoBka 4yBCTBUTENIbHOCTY TOKOBOM CUCTEMBI 3ALLNTbI.

Heobxoaumo akTuBmpoBath (yHKLMo [Travel Sens].

[0g]...... [30 8] [20 g

Bpemsi 3ameneHns CTBOPKY Nepe/] KOHLEBbIM BbIK/0YaTenem.
9Ta PYHKLNS NOSBNAETCS TONIbKO B TOM CNy4ae, eCu 3aaHo 3ameje-
Hue, [Op LS-CI SI Dn] unu [Time Lmt Switch] ans dyHkuum [Config].

[ENCODER] OO GO OO OOL GOOOOOOD

BuzaHa T0M1bKO B TOM Cyyae, ecim BbibpaHa cooTBeTcTByowan dyHkums [Config] B meHto [FUNCTIONS].

[Sensitivity]

[Travel Sens]

[Slw dwn sens]

[Enc Slw dwn]

[ Opn slw dwn %]

[Cls Slw dwn%]

[Close Accel %)]

[Open Accel %]

[Enabled] / [Disabled] [Enabled]

YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBOW CUCTEMbI 06HAPYXEHNS NPENSTCTBUI
[_oooooooo+] [.oooooooo+]

YyBCTBUTENbHOCTb TOKOBOW CUCTEMbI O6HAPYXXEHWS NPENSTCTBUI BO BPEMS!
ABWXEHNS (KaK Mpu 0TKPbIBaHUN, TaK W NPy 3aKpblBaHMI BOPOT)
Heo6xoaumo akTuBupoBath yHKLMo [Sensitivity] B mento [ENCODER].

[_oooooooo+] [.oooooooo+]

YyBCTBUTENBHOCTH CUCTEMbI 06HAPYXXEHWS NPENATCTBIIA BO BPEMS 3ames/e-
HUS (KaK Npu OTKPbIBAHUN, TaK U NPK 3aKpbIBaHNM BOPOT).

Heob6xoaumo akTusnposath GyHKumio [Enc slw dwn] B meHio [ENCODER].
[ON] / [OFF] [ON]

YcTaHoBKa TOYEK Havana 3amMmeaneHns npyu noaXo4e K KOHEYHbIM MoNoXeHN-
M.

[1%] ...... [40%) [10%]
PerynupoBka HayanbHOi TOYKM 3aMeLJIeHNs MPY OTKPbIBAHUM B MPOLIEHTAX K
001/ TPAEKTOPNN ABVKEHMS.

OyHKLMS 0TOBPAXAETCS TOMbKO B TOM Clyyae, ECN akTUBMPOBaHA (DyHK-
uvs [Enc slw dwn] B meHio [ENCODER].

[1%] ...... [40%) [10%]
Perynuposka HayanbHoi TOYKM 3aMe IeHINs NPK 3aKPbIBaHWM, B NPOLIEHTAX K
06LLE TPAEKTOPUM ABUKEHNS.

OYHKLWMA 0TO6PaXKaeTCs TONLKO B TOM CrlyYae, eciiv akTuBMpOBaHa
MyHKLMA [Enc slw dwn] B meHio [ENCODER].

[1%] ...... [15%] [15%)]
PerynupoBka HayanbHO TOUKM 3aMe/IeHNs HAa KOHEYHOM 3Tane 3aKpbiBaHs
B MPOLEHTAX OT BCEIl TPAEKTOPUN [BIKEHNS.

[1%] ...... [15%] [15%)



MeHto 1-ro

MeHto 2-ro

Oonuun Mo ymonyatuio
YPOBHS YPOBHSA
PerynupoBka HayanbHoO! TOYKM 3aMeafIeHNs Ha KOHEYHOM 3Tane OTKPbIBaHNS
B MPOLIEHTAX OT BCE TPAEKTOPUN IBIKEHNS. ‘
[Travel Calibr] Do you confirm? (no)] / [Do you confirm? (yes)] Er?;’)]you confirm?
ABTOMaTMyeCKas kannbpoBka ABVMKEHNS (M. pasaen «TRAVEL CALIBR»).
[SET TIMES] OO OO OO0
[A.CT] [0g]...... [300 5] [10g]
OTCYeT BpEMEHN aBTOMATINYECKOr0 3aKpbIBaHUS HAYMHAETCS C MOMEHTa
LOCTUXEHNS NONOXKEHMS «OTKPbITO». DYHKLIMSA aBTOMATIYECKOr0 3aKpblBaHUS
BOPOT He paboTaeT npu cpabaTbiBaHNy YCTPONCTB 6830MaCHOCTY B PE3ySb-
TaTe 06HapYXeHNs NPENSTCTBUS, NOCNE HAXaTUS KHOMKM «CTON» Uau npu
BPEMEHHOM OTKJIK0HYEHUM 31EKTPONNTAHNS.
[Pedestrian A.CT] [0§] ...... [300 ] [109]
®yHKUKs aHanornyHa [A.C.T.] U NpUMEHSETCS B OTHOLIEHNN YaCTUYHOO OT-
KpbIBaHMS.
[Cycle time] [10g] ...... [150 8] [90 §]
Bpems pa6oTbl NpUBOAA B PEXIME OTKPbIBAHWS UV 3aKPbIBAHNS.
[Preflashing T]  [1 ] ...... [60 5] [55]
locne KoMaHAbl OTKPbIBAHNS UMK 3aKPbIBAHNS CUrHaNbHAA naMna, no-
KN04eHHan k KonTaktam W-E, Muraet nepes Hayanom ABVMKEHUS B TEHEHUE
3a/JaHHOr0 BPEMEHU.
[Lock time] [1s]...... [55] [29]
Bpemsi pa36i0KMpOBKM 31eKTPO3amKa NOCe NOAYYEHUS KOMaHAbI OTKPbITH
BOpoTa.
[Ram jolttimg] ~ [1§]...... [35] [19]
Bpems L0N0NHUTENbHOTO TArOBOr0 YCUNNS NPUBOJOB B KOHEUHBIX MONOKEHNSX
CTBOPKM NOCNE NONYYEHUS KOMaHAbI OTKPbIBAHNS UMK 3aKPbIBAHNS.
[Partial open] 5] ...... [60 s] [10s]
Bpems onpefenexus )enaemoro 4acTU4YHOr0 OTKPbIBaHUS.
[Courtesy time]  [60§] ...... [300 s] [300 5]
YcTaHoBKa BPEMEH BKITIO4EHIS NamMMbl AOMONHUTENBHOO 0CBELLEHNS, NOA-
KIII04EHHOI K koHTakTam 10 - E3.
[USERS] OO QOO OO0

[Add User]

[Change Name]

[Change Code]

[Assoc Function]

[lo6aBneHne 1o 250 nonb3oBaTeNeli 1 NPUCBOEHIE KaX0MY U3 HIX OHON 13
BbIOPAHHbIX (DYHKLWA. [l06aBNEHNE OCYLLECTBASETCS C NOMOLLbO NynbTa Y
UV IPYroro yeTponcTea ynpaenexus (cm. Pasgen «[JOBABJIEHVE HOBOIO
MONb30BATEN»).

[ins n3MeHeHns HoMepa Unn UMeHV Nob3oBaTens

(DyHKLI,l/IFI N3MeHeHNA Kofa, COOTBETCTBYIOLLErO I'IDMCBOGHHOVI nofib3oBaTesnto
KOMaHfe.
[2-7]/ [Open] / [B1-B2] / [2-3P] / [Disabled]; [2-7]
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MeHto 1-ro
YPOBHS

MeHto 2-ro
YPOBHS

onuun Mo ymonyaxmio

[Delete User]

[Delete ALL]

[Save memory]

[Load memory]

[ins npucBoEHNs (yHKLMY yNipaBeHNs 3anoMHEHHOMY YCTPONCTBY:
® [2 -7] pexum (OTKPbITb-3aKPbITh) UMM NOCAEA0BATENbHbIA PEXIM
(OTKPBITb-CTOMN-3aKPbITb-CTON).
© [Open] Komanga «OTKpbITb>.
® [2-3P] KomaHpa «ponyck netexoaa» nnm «<4acTuYHOE OTKPbIBAHNE>.
© [B1-B2] Bbixoa koHTakT0B B1-B2.

DyHKLMS N3MEHEHUS KOAa, COOTBETCTBYIOLLErO MPUCBOEHHON M0Ib30BATENIO
KOMaHze.

[Do you confirm?
(no)]

OyHKLMS yaaneHus Bcex nonb3osarenen. [ns noATBEPKAEHNS yaaneHus
HaxmuTe «BBO/».

[Do you confirm? (no)] / [Do you confirm? (yes)]

[Do you confirm?
) (no]

DyHKLMS COXpaHEHNS M0NIb30BATENEN 1 HACTPOEK CUCTEMbI B KAPTE NaMsTL.
[ins NoATBEPXAEHNS COXpaHeHns HaxmuTe «BBO/.

[Do you confirm? (no)] / [Do you confirm? (yes)]

[Do you confirm?
(no)]

OyHKLMA 3arpy3K1 aHHbIX, COXPAHEHHDbIX HA KAapTe NamsTy, B 610K yrpas-
NIEHUS.

Ecnu Bepcun nnar omn4atoTes, MOXHO 3arpy3uThb TOIbKO NONb30BaTENEN.

[Do you confirm? (no)] / [Do you confirm? (yes)]

[INFO]

QOO

OO SOOI

[Version]

[No. Of Travels]

[Start message]

[System Reset]

0T1o6pa)xaeT BEPCUI0 NPOrpamMMHOro 06ecneyeHus.

YKa3blBaeT YNACNO LIMKNOB paboTbl NPUBOAA.

WWW.CAME.IT

OT06paxaeT NpYBETCTBEHHOE COOOLLEHNE. 1N N3MEHEHUS TEKCTA HAXXMUTE
knasuwy «BBO[» (ENTER). cnonbayiTe knasuwy «BBO» Ans nepemeLieHns

Kypcopa Bnepeq, «<BbIXO[» (ESC) ans nepemeLieHns Kypcopa Hazag n </ > ans
BblOOpa Unhp unn 6yke. [Ins NoATBEPXAEHNS yaepxuBanTe ENTER B TeueHne
HECKOJbKIIX CEKYH.

[Do you confirm?
(no)]
BoccTaHoBneHne ucxodHbix HacTpoek. Haxmute «BBOL» (ENTER) ana noa-
TBEPX/EHMS COPOCA HACTPOEK.

[Do you confirm? (no)] / [Do you confirm? (yes)]

[MOTORS TEST]

QOO

OB OO

[OPEN =>]

lpoBepKa nNpaBubHOrO HanNpaBeHs BPaLLEHUs MOTOP-peayKTopa.
HaxmuTe 1 yaepxuBaiite B TeYEHNE HECKOMbKNX CEKYH KHOMKY "<". Mpo-
BEPbTE, YTOOBI CTBOPKA OTKPbIBaNach. ECv e oHa 3aKkpbIBAETCS, NOMEHSIATE
NONSIPHOCTb NOAKIOYEHUS 3IEKTPONPYUBOAA.




[lo6asneHne HOBOro Nonb3oBaTens

2. Boibepute [Confirm?(yes)] n 3. BbibepuTe npucBarBaemyto nosb-
1. B meHto [USERS] Bbi6epuTe [Add Haxmute «BBOL» (ENTER) ans nog-  3oBatento hyHKuUmio. MoaTeepanTe,
User]. MoateepanTe, Haxas ENTER. TBEPXKAEHUS. HaxaB KHonky ENTER...
>  ENTER >  ENTER > ENTER
5. Ecnm oz, Obin nepefaH npa- 6. ...UM BCIIN TAKOW M0JIb30~
4. ... NoTpebyeTCs BBECTU KOA BM/bHO, Ha AnCTNee NOSBATCA BATeNb Y>Ke CYLLECTBYET, Ha
(nynbT 1Y, MarHnTHas uam npok- NPUCBOEHHOE UMS NONb30BATENS Aucnnee NosIBATCA HAANUCh
CUMUTU-KApPTa). C TUNOM YNpaBneHus... [Existing code].
N3meHeHne umeHn nonb3oBarens
1. B meHio [USERS] BbiGepnTe 2. BblbepuTe Homep unm nma
[Change Name]. [MoaTBepanTe, noNb30BaTeNd, JaHHbIE KOTOPOrO Bbl
HaxaB ENTER. XOTWUTE UBMEHUTb, N HaXXMUTE «BBO/]»

(ENTER) anst nOATBEPXAEHUS.

DOOE 0OO08E

3. Vicnonb3yiiTe kHonkn ESC/

ENTER ans nepemeLieHns Mexay 4. i noaTBEpXAeHNS
CUMBONAaMN 1 </> Ans Bbibopa yaepxuBante ENTER B TeyeHune
6yKBbI 1AW LUPHI. HECKOMbKIX CEKYH.

>  ENTER >  ENTER

SEEE  000R
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N3meHeHne Koga

1. B meHio [USERS] BbiGepnTe 2. BblbepuTe nMsi nonb3oBartens, 3. ... NoTpebyeTcs BBECTU KOf, (MynbT
[Change Code]. MoaTBepauTe, KOJ1 KOTOPOr0 Bbl XOTUTE U3MEHUTD, LY, MarHuTHas unm NPoKCUMUTH-
Haxas ENTER. 1 HaxmuTe «BBOL» (ENTER) . Kapra).

]

> ENTER

DO0& S8R

4. Ecnn Kog 6bin nepefan

NPaBUALHO, Ha AUCTINEE NOABUTCS 5. BeiGepuTe [Do you confirm?
MPUCBOEHHOE UMS NONb30BATENS C (Yes)] n Haxmute ENTER anst
TUMOM YNpaBJeHus... NOATBEPXKAEHNA.

N3meHeHne yHKLMIA NoNb3oBaTeNs

2. BblbepuTe nms nonb3oBarens,

1. B meHio [USERS] Bbibepute MPUCBOEHHYIO (DYHKLMKO KOTOPOTO Bbl
[Assoc Function]. Moatsepaunte, XOTUTE U3MEHUTb, N HaXXmuTe «BBO/l»
Haxas ENTER. (ENTER) ans noateepxaenus.

]

>  ENTER

000 SCER

3. BbibepuTe npucarsaemyto 4. Bbibepute [Do you confirm?
M0/1b30BaTENt YHKLWMIO. (Yes)] n Haxmute ENTER ang
oaTBepanTe, Haxkas ENTER. NoATBEPXAeHNS.

1

>  ENTER




Kannéposka aBuxeHus

A\ Tlepefi TeM Kak OTperynmpoBaTh [BWKEHIE CTBOPOK, YOEANTECH B OTCYTCTBUM KaKnX-n160 NPEnsTCTBAN 1 HAMYIN
MEXaHNYECKMX YTIOPOB OTKPbIBAHNS 11 3aKPbIBAHS.

A\ Vicnonb3oBaHue MexaHnyeckux Ynopos ABASETCH 0093aTeNbHbIM.

BaxHo! Bce ycTpoiicTBa 6630MacHOCTH, 3a UCKNtoYeHreM KHomkm «CTOM», GyayT OTKNI04YEHbI A0 MOAHOTO 3aBepLLIEHMS

npoLiezypbl.

1. B meHto [ENCODER] Bri6epnTe 2. Boibepute [Confirm?(yes)] n
[Travel Calibr]. MoaTteepanTe, HaxmuTe «BBO/» (ENTER) nns
Haxas ENTER. NOATBEPXKAEHNS.

]

HEE]EN é@@%\

4. ... 3aTeM CTBOPKA MNOSIHOCTbIO

3. CTBOpKA MOHOCTbIO 3aKPOETCS... 0TKpOETCA...
s
W -
a3
5. Mocne 3aBepLueHus NpoLeayps
Ha Aycnnee BLICBETUTCS Ha
HECKOMbKO CEKYHJ CO0BLLIEHE
[Travel Calibr OK].
KapTta namatun
KapTa namsti Heobxoamma 15 3anoMuHaHus Memory Roll
NlaHHbIX 0 NONb30BATENSX U HACTPOMKAX ] Hﬂ =l
CUCTEMbI, @ TAKXXe WX NocneayioLero =
11CNONb30BaAHNS C AIPYroi NNaToil ynpaBnexus. ; R ESC
L) Mocne coxpaHeHst AaHHbIX :)

PEKOMEH/YETCS BbITALLNTL KAPTY NaMATH BO
BpEMst PaGOTbl MNATbI YIPaBIeHNS.
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COOBLLEHNA 06 OLUMBKAX

CoobLweHue 3HaueHue

IHKOZEP HENCrpaBeH Uau 0TCYTCTBYET
NoAKNioYeHMe.

[Safety Test - ERROR] HencnpaBHOCTb YCTPOICTB 6€30MaCHOCTH.

[Encoder - ERROR], [Error!]

HencnpaBHOCTb KOHTAKTOB KOHLIEBbIX
BbIK/II04aTENEN

[Cycle Time - ERROR] HenocTatouHoe Bpemst paboTbl.

[End stop - ERROR]

HewncnpaBHOCTb YCTPOIICTB 6E30MACHOCTY UNU
HenpaBsunbHOE MOAKMI0YEHNE

FPAOUYECKAS CXEMA ®YHKLIMIA AHKOJEPA

B0 BCex 30Hax ABWXEHNS W 3aMe[yIeHNs TONKAKOLLEE YCUIe CTBOPKI COOTBETCTBYET TpeboBaHAM CTaHAapToB EN
12445 v EN 12453.

[Safety - STOP], [C1], [C3], [C4], [C7] wnu [C8]

| |

HopmanbHas ckopocTb

3amefieHHas CKopocTb *

= 30Ha [1e/CTBMS 3HKOAEPA C N3MEHEHNEM HAMPaBNEHNS ABIKEHNS

= 30Ha [e/CTBYS 3HKOAEPA C OCTAHOBKOV ABUKEHIS BOPOT

= HavanbHas To4Ka 3amefieHns npu oTkpbisadu [Opn Slw Dwn%]

= HavanbHas To4ka 3amefieHs npu 3akpbisaHim [Cls Slw Dwn %)

= HavanbHas To4Ka KoHe4Hoii thasbl 3ameaneHs npn 3akpbisaHim [Close Accel %]**
Touka KoHeyHol (hasbl 3amefieHnst npu oTkpbisakuy [Open Accel %)

KoHeuHble MONoXeHNs CTBOPOK

OILoOMMmoOoO W >

*

MuHumym 600 MM OT KOHEYHOIO MOMOXKEHNS.
**YCTaHoBWUTE B MPOLIEHTAX HAaYasbHYIO TOYKY KOHEYHON (asbl 3ameanenuns npusoaa [Close. Accel %] B MeHto
[ENCODER], 4T00bl MakC/MasibHOe PacCTOSHUE OT KOHEYHOO MONOXeHUs 6bi1o 0T 1 10 50 M.



SAKJIOYUTEJIbHBIE PAGOTbI

KpensieHne KpbIWwKu

Moce BbINONHEHIAsSt BCEX 9NEKTPUYECKIX NOAKIIOUEHWI 1 MOATOTOBKM CUCTEMbI K PAaGOTE YCTAHOBUTE KPbILLKY [0
Lief1uKa B NETAN U NPUKPENUTE ee NpuaraeMbIMi BUHTAMM .
3aKPOWTE ¥ OKOHYATENBHO 3athUKCUPYITE KPLILLKY.

YTWIN3ALNA

YTunnusauno HeobxoaumMo NPOBOANTL B COOTBETCTBUM C AEACTBYIOWMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTH, B KOTOPOW
NPOM3BOAMNACH IKCMyaTaLMUs U3aenns. YNakoBOYHbIE KOMMNOHEHTbI (KAPTOH, NacTMacca u T. fi.) — TBEPAbIE 0TXOAbI,
YyTUU3MpyemMble 663 Kakmnx-nnbo cneunpuyecknx TpyaHocTen. Heo6xoanmo npocTo pasfenuTh MX Tak, YTo0bl OHU
MoK 6bITb NepepaboTaHsbl.

[lpyrue KOMMOHEHTHI (3NEKTPOHHbIE NaThl, HaTapeinku NynbTOB AUCTAHUMOHHOTO YNPaBMeHUs U T.[4.), HanpoTuB,
MOTyT COfiepXaThb 3arpasHstowine seliectsa. OHM JOMKHbI NepesaBaTbCsi KOMNaHUAM, UMEIOLWM NINLEH3MIO Ha UX
nepepaboTky.

HE 3ATPA3HANTE OKPY)KAIOLLIYIO CPELY!

HOPMbI U CTAHZLAPTbI

Komnanus CAME S.p.A 3asBNSET, 4TO JaHHOE U3[enne COOTBETCTBYET TPEOOBAHUAM AUPEKTUB, AENCTBOBABLUNX Ha
MOMEHT ero Npou3BOACTBA.

Cogepxarue JaHHOro PyKOBOACTBA MOXET ObITb U3MEHEHO B JIH060€ BPEMS! 663 MPesBapUTENbHOO YBELOMITEHUS.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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